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The manufacturer declines all responsibility for any damage caused by improper use of the appliances
mentioned in this manual; furthermore, the manufacturer reserves the right to change the contents without prior
notice. All due caution has been taken in gathering and checking the documentation contained in this manual;
the manufacturer, however, cannot assume any liability arising from its use. This statement also holds for any
person or company concerned with the creation and production of this manual.
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1 Introduction

1.1 Contents of the package

1 DTMRX2 (DTMRX224) receiver

1 user’s manual

2 PG11closure plugs

4 wall fastening brackets with corresponding screws

When the product is delivered make sure the package is intact and has no obvious signs of dropping, scrapes
or scratches. If the package is obviously damaged contact the supplier immediately.

Make sure the contents correspond to the list of materials as above.

1.2 The contents of this manual

This manual describes the DTMRX2 (DTMRX224) receiver, with its specific procedures for installation,
configuration and use. Read this manual carefully, especially the section regarding safety rules, before
installing and using the receiver.

1.3 Typographical conventions
Thi§ manual makes use of different graphics symbols, the meaning of which is summarised as follows:

A Hazard of electric shock; disconnect the power supply before proceeding with any operation, unless
spe/\cified otherwise.

A This operation is very important for correct operation of the system: please read the procedure
described carefully, and carry it out as instructed.

Description of system specifications: we strongly advise reading this part carefully so as to understand
the stages that follow.
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2 Safety rules

2

/A The DTMRX2 (DTMRX224) receiver complies with current legislation and standards regarding electrical
safety, electromagnetic compatibility and general requirements in force at the time of this manual’s publication.
Nevertheless, in order to ensure the users’ safety (installer technician and operator) the following warnings are
specified in order to work in maximum safety:

The appliance (and the whole system of which it forms part) must only be installed by authorised, skilled
technical personnel.

The appliance must only be opened by authorised, skilled personnel. Tampering with the appliance will
invalidate the terms of the guarantee

Connect the system to a power supply that corresponds to the indications on the identification labels (see
the next section Identification data)

The receiver should be connected to the power supply network using a multipolar switch with a minimum
open contact distance of 3mm for each pole.

The power supply outlet should be connected to earth in accordance with the legislation in force

Before moving or carrying out technical work on the appliance, disconnect the power supply to the receiver
The appliance is to be considered OFF only when the power supply is disconnected and the connection
cables to other devices have been removed

Use cables with an appropriate cross section (see the section on cables)

Do not use power cables with signs of wear or ageing, since they could expose the user to serious safety
hazards

Install the cables so they do not get in the way of the operator

Do not use the appliance in the presence of inflammable substances

Do not allow children or incompetent persons to use the appliance

Make sure the appliance is fixed firmly and safely

For technical services refer only and exclusively to authorised technical personnel

Keep this manual carefully for future consultation

3 Identification data

A\ There is a label on the receiver containing:

Product identification code
Product serial number
Power supply voltage (Volts)
Frequency (Hertz)
Consumption (Watts)

IP protection rating

There is a label on the package containing:

Product identification code (Extended 3/9 Bar-code)
Product serial number (Extended 3/9 Bar-code)
Short description of the product

Power supply voltage (Volts)

Frequency (Hertz)

Consumption (Watts)

IP protection rating

Before installing, make sure that the receiver’s power supply specifications correspond to the specifications
required. The use of inappropriate equipment may subject personnel and the system itself to serious safety
hazards.

Page 3 MNVCDTMRX2A_1511_EN




4 Description of the DTMRX2 (DTMRX224) receiver

The DTMRX2 (DTMRX224) receiver is microprocessor-controlled receiver for remote control of pan &

tilt and motorised lenses.

4.1 Features

12 Functions: UP, DOWN, LEFT, RIGHT, AUTO, ZOOM TELE, ZOOM WIDE, FOCUS NEAR, FOCUS FAR,
IRIS OPEN, IRIS CLOSE, AUX

AUX: clean auxiliary contact 1A 230 V~ / 1A 24 V~

99 addresses selected by DIP switch

Choice of communication between RS232, RS485 and Coaxial

RS232, RS485 repeater for cascade configuration

Choice of communication rate (1200, 9600, 19200, 38400 Baud)

Choice of communication protocols: MACRO, Videotec standard, Pelco D (2400 Baud) and Coaxial
Possibility of using both lenses operating in reverse polarity and lenses operating on common wire
Auxiliary contact AUX can be set for Wiper operation

EEPROM for storage of activated options

Power supply LED

Control reception LED

Active function LED

For strictly technical specifications (consumption, power supply voltage etc.) see the section on Technical
specifications.

4.2 Appliances compatible for use with the receiver

DCS3, DCTEL, DCJ, DCT, DCIR: control keyboards.

VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC: video matrixes with coaxial telemetry data transmission
DCRE485: communications controller used for star control of more than one receiver using a single
keyboard

PTH310, PTH910, NXPTH210 pan & tilt for DTMRX2 version receiver

PTH311, PTH911, NXPTH211 pan & tilt for DTMRX224 version receiver

NOTE: Using the DCFIT interface module, it is possible to control the receiver via the DCS2 and DCMT8 model
receivers.
See the individual instruction manuals for complete descriptions of the appliance specifications.

Page 4 MNVCDTMRX2A_1511_EN




4.3 Examples of installation

One operator, with more than one monitor, controls a series of pan & tilt with receivers configured in
cascade using a RS485 telemetry line:

MATERIALS

PT1 PT2 PT3
Control part:

K1: DCJ control keyboard

— — — Video part:
e I e I M1: VIDEOTEC video matrix
3 2 monitors

3 cameras

Telemetry part:
M1 R1,R2, R3: DTMRX2 Receivers
\—l—l—‘ PT1,PT2,PT3: Pan & Tilt PTH910

oo o

One operator, with more than one monitor, controls a series of pan & tilt with receivers operating with telemetry
on coaxial cable from the matrix:

MATERIALS
PT1 PT2 PT3
Control part:
K1: DCJ control keyboard

R1 R2 R3

|1 ] ] Video part:
M1: VIDEOTEC video matrix

2 monitors
3 cameras

Telemetry part:
R1, R2, R3: DTMRX2 Receivers
‘ PT1,PT2,PT3: Pan & Tilt PTH910

000 o 000 o
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4.4 Cables

In the diagrams given as examples different types of lines have been used to show cables with different
functions:

video cable:
coaxial RG 59 or equivalent cable.

multipolar cable:
each pan & tilt control function is activated /deactivated by a relay inside the receiver.

Determine the final number of cables by following the instructions given below:

e 7 wires for pan & tilt movements: right, left, up, down, autopan, common, earth

e 6 wires for lens control with reverse polarity (zoom, focus, iris)

e 4 wires for lens control with common wire (zoom, focus, iris)

e 2 wires for the auxiliary

e 3 wires for the power supply cable

Note: we advise the use of different multipolar cables for low voltage and high voltage functions.

Minimum recommended cross section:

e 0.56 mm2 (AWG 20) for high voltage pan & tilt wires (DTMRX2 receiver)

e 0.75 mm2 (AWG 18) for low voltage pan & tilt wires (DTMRX224 receiver)

e 0.34 mmz2 (AWG 22) for low voltage wires (lens, auxiliary)

e 0.75 mm2 (AWG 18) for power supply wires DTMRX2 (LINE, NEUTRAL and Earth)

e 1.00 mm2 (AWG 16) for power supply wires DTMRX224 (LINE, NEUTRAL and Earth)

cable for digital reception/transmission of controls:

2 wires for reception from the control unit (twisted pair telephone cable, section 0.22 mm2 AWG 24)

2 wires for transmission, if any, to the next receiver in cascade configuration (twisted pair telephone cable,
section 0.22 mm2 AWG 24)

Note: the maximum length of the connection is approx. 15 m in RS232 and 1200 m in RS485.

When more than one receiver is connected in cascade, it is necessary to use two separate cables for reception
and digital transmission of the controls between receivers (do not use multiple twin cables)
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5 Installation

2

/A Installation must only be carried out only by skilled, authorised technicians.

,AA\ The following procedures should be carried out with the power supply disconnected, unless indicated
otherwise.

5.1 Opening the package

If the packing is not obviously damaged (due to dropping or abnormal scrapes and scratches), check the
material contained in it against the list provided in the Package contents section of the Introduction.

The packing materials are completely recyclable. The installer will be responsible for disposing of them by
recycling or according to the legislation in force in the country where the appliance is used.

5.2 Checking the markings

A Before proceeding further with installation, check the identification labels to make sure the supplied
material corresponds with the required specifications, as described in the section Identification data.

Never, under any circumstances, make any changes or connections that are not described in this manual: the
use of inappropriate appliances may expose personnel and the system to serious safety hazards.
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5.3 Configuration DIP switches and Jumpers

In the following diagram identify the configuration DIP switches and Jumpers:
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2

/A Note on terminal J5

Terminal J5 has a double row of  Screwdriver hole for
connectors. The screen printing upper terminal
regarding the top row of connectors
is that nearest to the related terminal
(for example, NEUTRAL refers to
the upper terminal) while the screen
printing regarding the bottom row of
connectors is that further away (for
example COM refers to the lower
terminal). To insert the connecting
cables in the terminal board J5 use
a flat screwdriver in the appropriate
slots as shown in Figure 1.

Screwdriver hole for.

lower terminal .
21 Upper terminal

Lower terminal

6 Connecting the power supply

The connection should be made using the corresponding terminations of terminal J5 (LINE, NEUTRAL, @ )
as shown in the diagram on page 8.

Ax Warning! When wiring up prepare the earth conductor to be 2-3 cm longer than the other
conductors

7 Configuring the receiver

The configuration stage for the receiver makes it possible to set it up for optimum performance,

according to system needs. Configuration must only be carried out at the installation stage by the installer
technician.

We advise proceeding with parameter configuration in an orderly manner to prevent installation problems.
The parameters that will be set at the configuration stage are:

Receiver identification number (receiver address)
Communication rate setting (1200, 9600, 19200 or 38400 baud)
Receiver protocol setting (MACRO, Videotec, Pelco D or COAX)
Auxiliary or Wiper setting

Receiver reception mode (RS232/RS485/COAX)

Load insertion on the RS485 line

Lens connection

Control unit connection

Adjustment of lens control voltage

Connection of pan & tilt and lens cables
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7.1 Setting the receiver identification number
The receiver can be configured with an address between 1 and 99.
e make sure the power supply is disconnected (power supply LED off)
e configure the DIP switches of SW2 according to the following table :

DIP SWITCH DIP SWITCH DIP SWITCH

1234 567 1234 567 1234 567
01 +--- --- 34 -4 -+ 67 ++-- --+
02 -t - 35 ++-- -+ 68 --t- --+
03 ++-- --- 36 T S 69 +-+- --+
04 -t -- - 37 +- - -+ 70 -4+ --+
05 +- - - - 38 -4+ - - 71 +++- - -+
06 -t --- 39 ++4+- - +- 72 -t -+
07 +++- - -- 40 PR s 73 +--+ --+
08 —-et -- - 41 +- -+ - +- 74 -4+ --+
09 +--4 --- 42 s 75 ++-+ --+
10 -+ --- 43 ++-+ - +- 76 -+ --+
11 ++-+ - -- 44 R 77 -4+ - -+
12 —-tt --- 45 +-++ - +- 78 -4+ --+
13 +-++ --- 46 -+ - +- 79 ++++ - -+
14 -t - - - 47 ++4++ - +- 80 T
15 ++++ - - - 48 P 81 +--- +-+
16 - - - 49 +-- - - 82 -4-- +-+
17 +-- - - - 50 I I 83 +4+-- -+
18 e 51 +4+- - ++- 84 - -+
19 ++- - - - 52 R S 85 -+ -+
20 -t - - 53 +- - - 86 -4+ -+
21 +- - - - 54 -+ - 87 +++- +-+
22 -t - - 55 s 88 ---t -+
23 +++- +- - 56 -- -t - 89 +--+ +-+
24 R 57 +- -+ ++- 90 -4+ +-+
25 +--+ +-- 58 s 91 ++-+ +-+
26 -+ - - 59 ++-+ ++- 92 -- 4+ -+
27 ++-+ +- - 60 - -+t - 93 +- ++ +-+
28 -t - - 61 +- ++ ++- 94 -4+ -+
29 +-++ +-- 62 -+ - 95 ++++ +-+
30 -+t - - 63 ++4++ ++- 96 R =
31 ++++ - - 64 -me- -+t 97 +--- -+t
32 SR 65 t--- --+ 98 - -+t
33 +-- - - 4- 66 -t - -+ 99 +4+-- - ++

7.2 Setting the communication rate

The DTMRX2 (DTMRX224) receiver is able to carry out communications with four communication rates. Set
DIP switches 1 and 2 of SW1 according to the following table:

DIP 1 DIP 2 Baud
OFF OFF 9600 *
OFF ON 19200
ON OFF 1200
ON ON 38400
* Default setting
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7.3 Setting the receiver protocol

The DTMRX2 (DTMRX224) receiver is able to operate with four different types of protocol. Set DIP switches 3
an4 of SW1 according to the desired type of protocol and referring to the following table:

DIP 3 DIP 4 Protocol
OFF OFF MACRO*
OFF ON Videotec
ON OFF Pelco D
ON ON COAX

* Default setting

Pelco D Protocol: the receiver sets a communication rate of 2400 baud, irrespective of the DIP 1 and DIP 2
settings for SW1.

7.4 Setting the auxiliary as Wiper

The DTMRX2 (DTMRX224) receiver allows the Auxiliary contact (AUX) to be set for Wiper operation (this
function can only be activated from DCJ and DCT keyboards).

Normally the Auxiliary contact is activated from the keyboards with the AUX 1 command and is then deactivated
with AUX 1. If Wiper mode is activated, the auxiliary contact will only operate when the Wiper key is pressed.
When the wiper key is released the contact is deactivated.

The setting is made on DIP 8 of SW2 according to the following table:

DIP 8 Aux1 Function
OFF Aux1*

ON Wiper

* Default setting

7.5 Setting receiver reception mode (RS232/RS485/COAX)

_ _ RS232(0 O

Jumper JP1 and JP2 settings for RS485 reception: RS485[00] P2
Jumper JP1 and JP2 settings for RS232 reception: Rs232(080 P!
RS485[0 O|p2

For COAX reception (telemetry on coaxial cable) just set DIP switches 3 and 4 of SW1 as shown in the section
on setting the receiver protocol.

7.6 Inserting the load on the RS485 line

NOTE: This setting is only necessary if a RS485 communication line is used.

To configure Jumpers JP3 and JP4, refer to the following settings:

A B Jumper in position A A B Jumper in position B
Settings: JP3 in position A: load inserted in RS485 transmission.

JP3 in position B: no load inserted in RS485 transmission.
JP4 in position A: load inserted in RS485 reception.
JP4 in position B: no load inserted in RS485 reception.
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7.7 Connecting the control unit

The RJ11 connector present on the receiver (see J4 on page 8) is used for reception and transmission of digital
data in RS485 or RS232 thus allowing a rapid connection with the keyboards during any test stages, or for
connecting conversion interfaces that are available on the market (RS232-optic fibre).

For definitive connection with the keyboards, on the other hand, use the terminals present on the J5 terminal
board. We advise using RS485 mode which is able to reach a maximum distance of 1200 metres and
communication is immune to external interference. In COAX reception mode, on the other hand, it is possible to
reach a maximum distance of 350 metres from the control unit (via SMXXA series matrixes). Lastly, in RS232
reception mode it is possible to cover a maximum distance of 15 metres from the control unit (PC or DCS2 and
DCMT8 model keyboards).

7.8 Connection with the RS485 line

The DCJ, DCT, DCTEL keyboards and the DTMRX2 (DTMRX224) receiver can be connected directly by the
telephone cable supplied with the keyboard and using the RJ11 (J4) connector present on the circuit. For a
definitive connection between control unit and receiver, refer to the following procedure:

/A\ Keyboard — receiver connection

Connect the telemetry outlet of the keyboard to the RJ-JACK shunt box using the supplied telephone cable. Use
a twisted pair cable to connect the receiver terminals marked by screen printing RX485A and RX485B to the
RJ-JACK shunt box that has already been connected to the keyboard. Refer to the following diagram and the
table below to make a correct installation;

RS485 communication mode: Maximum distance 1200 metres.

DCJ, DCT, DCTEL, DCIR DTMRX2
DTMRX224

White TX-485A - RX485A

Yellow TX-485B  ~ -------- RX485B

} MAX 1200 m.
R RS485-A

000 RS485-B

TELEMETRY
RECEIVER

|% MAX 1200 m %|
To the keyboard

telemetry oD RS485-8 RX48°9 Receiver
connector ED) PP e RX4854 Terminal

Three possible system installations are illustrated below:

e Point-to-point connection (in cascade)
e  Multi-point connection (in parallel)
e Mixed connection
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7.8.1 Connecting more than one receiver in cascade (point-to-point connection)

The DTMRX2 (DTMRX224) receivers are able to regenerate the received signal internally and retransmit it on a
new communication line to the next receiver. Each of the three stages of the line (L1, L2, L3) is considered
independent, and connects only two devices point-to-point, each with the load inserted, over a maximum
distance of 1200 metres. The distance between keyboard K1 and receiver R3 may therefore reach 3600m
(1200 m between keyboard K1 and receiver R1, 1200 m between receiver R1 and R2, and a further 1200 m
between receiver R2 and receiver R3, for a total of 3600 m).

I I g I,

R1 R2 R3

L1

Note: Terminals RX485A and RX485B, which have the load inserted, should be connected to terminals
TX485A and TX485B respectively on the previous unit, and these also have the load inserted. Terminals
TX485A and TX485B with the load inserted should be connected to terminals RX485A and RX485B
respectively on the subsequent unit (always with the load inserted):

C_||Rx485A
C_J|Rx4858
C_)|Tx485A
C_]|Tx4858
C__|Rx4854A
—{ C_JJ|Rx4858B
C_1]|Tx485B
C__|Rx4854A
C_|Rx485B

C__J)|Tx4854
—r] C_J]|Tx4858
— C_JJ|Tx485A

From previous To subsequent
receiver receiver

N.B,: For the connection under consideration (point-to-point), faulty operation of one of the receivers implies
that the devices in cascade will be cut off.

7.8.2 More than one receiver per line, connection with twisted pair (multi-point connection)
All receivers connected to the same line should use the same communication protocol, RS485.
For each of the lines, the following observations should be taken into consideration:
¢ only one of the keyboards (the one at an end of the line) has the load inserted
e only one of the receivers (the one at the other end of the line) has the load inserted.
¢ the total length of the line should not exceed 1200m.

L

R1 R2 R3

Line A of keyboard K1 has been used for communication with the telemetry. The ends (Keyboard K1 - Receiver
R3) should have the termination resistance inserted. Receivers R1, R2, should not have the termination
resistance inserted. The maximum length of the line, from end to end (from keyboard K1 to receiver R3), is
1200 metres.

N.B.: For the connection in question (multi-point), faulty operation of one of the devices does not influence the
other receivers.
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7.8.3 Mixed configurations (point-to-point /multi-point)

This is a combination of the two previous connection methods and, depending on the chosen combination,
makes it possible to exploit to the full the advantages of the two types of connection, also significantly reducing
the probability of faulty operation. The following is an example of mixed connection:

In the example shown, if receiver R3

is blocked (connected in multi-point

R1 R2 R3 R4 on line L3) it does not cause a

clb o ofFFEFE o malfunction in receiver R4.
éméﬁ ﬁ;ﬁ ﬁ? ﬁm R3 is not at the ends of line L3 and
| | | therefore should not be terminated.

L L2 L3 L3 If receiver R2 fails, because this is the

L1 ‘generator’ of line L3 all receivers

connected to it in cascade (R3 and
R4) will not receive the controls.

7.9 Connection with the RS232 line

The DTMRX2 (DTMRX224) receiver can be controlled by means of a RS232 line from a PC or from keyboards
that integrate RS232 communication (DCS2 and DCMT8). Bear in mind that the maximum distance with the
RS232 serial line is 15 metres. Refer to the following connection table.

DCS2/DCMT8 DTMRX2
RJ-JACK
Black Tx RS232 e RX232
Green GND RS232  ------------ GND

For connecting the receivers in cascade, connect terminal RX232 to terminal TX232 of the previous unit and
connect terminal TX232 to terminal RX232 of the subsequent unit. Connect the earths together (GND). In any
case refer to the following connection diagram:

From previous
receiver

To subsequent
receiver

L CJJ|rx232
— C_J]|Tx232
C—JJ|6ND
—{ C_JJ|rx232
— CJ||Tx232
C—1JJ|6ND
L CJJ|Rx232
— C||Tx232
C—J][oND
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7.10 Connection for reception by coaxial cable (COAX)

The DTMRX2 (DTMRX224) receiver integrates telemetry reception on coaxial cable (RG59 or equivalent). The
maximum distance that can be reached by a coaxial communication is 350 metres (Matrix — Camera distance).
It is not possible to insert video signal amplification devices (video distributors for example). To configure the
system correctly:

e Connect BNC J1 on the receiver (see page 8) to the camera video outlet.

e Connect BNC J2 on the receiver (see page 8) to the video input on the matrix corresponding to the address
setting in the receiver (for example receiver No. 1 will be connected to video input No. 1 on the matrix,
receiver No. 2 to video input No. 2 on the matrix etc.)

e Set DIP switch SW1 for COAX communication (see receiver protocol settings) and set the receiver address
with DIP switch SW2 (see the section on setting the receiver identification number).

e Set the matrix (and the keyboard if necessary) with coaxial type telemetry.

NOTE: COAX communication is only possible with the SMXXA (VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC and
VIDEOTEC) model matrixes. Refer to its own manual to configure the matrix itself.

7.11 Type of controlled lenses and adjusting the lens control voltage

Ax WARNING: Failure to connect the type of lenses correctly could cause damage to the lenses
themselves.

The DTMRX2 (DTMRX224) is able to control both reverse polarity and common wire lenses. For lenses
operating with a common wire, connect the common wire to FOCUS —

Adjusting the lens control voltage

e insert a load between terminals FOCUS+ and FOCUS- that absorbs at least 10mA (use a resistance sized
between 100 and 1000 ohm).

e connect the power supply cable and power the DTMRX2 or DTMRX224 unit (power supply LED on)

e position the tester prods on terminals FOCUS+ and FOCUS-

e keep the FOCUS NEAR button on the control unit pressed

e adjust the lens control voltage by adjusting trimmer TR1 (see diagram page 8; default 12V==)

NB: do not adjust a loadless voltage (without inserting the load) otherwise the adjustment will be incorrect.

7.12 Connecting the pan & tilt and lens cables

A\ WARNING : Before carrying out the following operations make sure that the pan & tilt control voltage and
the setting for lens type are correct

e Disconnect the power supply to the unit
e Make the connections with the lens and pan & tilt
e Power the unit

N.B.: We recommend using flexible cables with an appropriate cross section (see the section on cables).
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8 Switching on and off

/AA} Before switching on:

e examine the markings to make sure the supplied material corresponds with the required specifications, as
described in the section Checking the markings.

e make sure the safety fuse is intact

e make sure that the receiver and the other components of the system are closed and there is therefore no
possibility of direct contact with live parts.

e make sure that all parts are fastened down firmly and safely

e the power supply cables should not hamper normal operations on the part of the installer technician or pan &
tilt movements

e make sure the power source and connecting cables are able to handle the system’s power consumption

Page 16 MNVCDTMRX2A_1511_EN




9 Maintenance

2

/A The DTMRX2 (DTMRX224) receiver does not require any particular maintenance.
When using it we recommend it rests on a solid base, with the power supply and connecting cables positioned
S0 as not to get in the way of the operator.

10 Troubleshooting

A great feature of the DTMRX2 (DTMRX224) receiver is that it is very easy to use, nevertheless some problems
could arise at the installation or configuration stage, or in use.

PROBLEM

PROBABLE CAUSE

REMEDY

Power supply LED off

e No power
e Fuse blown

Check the power supply cable
Replace fuse F1

Controls in RS485 are not
carried out and the power
supply LED is on

¢ Incorrect configuration for reception
¢ Incorrect baud rate or protocol

¢ Incorrect receiver address

e Incorrect wiring

Check the settings of Jumpers
JP2 and JP4.

Check the settings of DIP Switch
SW1

Check the address setting in the
receiver (DIP SW2)

Check the wiring to terminals
RX485A and RX485B of J5

Controls in RS232 are not
carried out and the power
supply LED is on

e Incorrect configuration for reception
¢ Incorrect baud rate or protocol

e Incorrect receiver address

¢ Incorrect wiring

Check the setting of Jumper JP1
Check the settings of DIP Switch
SwW1

Check the address setting in the
receiver (DIP SW2)

Check the wiring to terminals
RX232 and GND

Controls in COAX mode
are not carried out and the
power supply LED ison o

¢ Incorrect configuration for protocol

e Incorrect configuration for receiver
address

¢ Incorrect wiring

Check DIP switch SW1

Check the settings of DIP Switch
SW2 and make sure the address
setting corresponds to the input
video channel of the SMXXA
matrix

Check the coaxial cable
(maximum length 350 m). Do not
use video amplification devices

between matrix, receiver and
camera.
Pan & tilt does not work e Incorrect pan & tilt power supply e Make sure the power supply

voltage for pan & tilt corresponds
to that supplied by the receiver

The lens does not work

e Incorrect lens voltage

Check adjustment of trimmer TR1

In a cascade connection,
subsequent units do not
receive the controls

¢ Incorrect connection

Incorrect configuration for reception
Incorrect baud rate or protocol
Incorrect address

Check the connecting cables
Check the Jumper settings

Check the setting for SW1

Check the address settings in the
units that are not working
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11 Technical specifications

General specifications

Maximum capacity of RS485 telemetry line 1200 m

Maximum capacity of RS232 telemetry line 15m

Maximum capacity for COAX reception 350m

Capacity of Auxiliary Contact 1A 230V~ / 1A 24V=
Maximum number of addressable receivers 99

Lens voltage adjustment

=== - 14 V=== max 100mA

Maximum consumption 10w

Maximum switchable power 100 W

Operating temperature From —20 °C to +50°C

IP protection rating IP56

Net weight 850 ¢g

Dimensions 225 (L) x 154 (W) x 81 (H) mm
Conformity EN55022 classe B, EN50130-4

EN60065, FCC part 15 Class B
EAC certification

Technical specifications for the DTMRX2 receiver

Power supply voltage

230V~ 50Hz

Pan & tilt power supply voltage

230V~ 50Hz

Fuse F1

F 250mA L 250V

Technical specifications for the DTMRX224 receiver

Power supply voltage

24V~ 50/60Hz

Pan & tilt power supply voltage

24V~ 50/60Hz

Fuse F1

F25AL 250V
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1 Introduzione

1.1 Contenuto dell'imballo

1 ricevitore DTMRX2 (DTMRX224)

1 manuale d’'uso

2 tappi di chiusura PG11

4 staffe di fissaggio a muro con relative viti

Alla consegna del prodotto verificare che I'imballo sia integro e non abbia segni evidenti di cadute o abrasioni.
In caso di evidenti segni di danno all'imballo contattare immediatamente il fornitore.

Controllare che il contenuto sia rispondente alla lista del materiale sopra indicata.

1.2 Cosa contiene guesto manuale

In questo manuale é descritto il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224), con le particolari procedure di installazione,
configurazione e utilizzo. E’ necessario leggere attentamente questo manuale, in particolar modo il capitolo
concernente le norme di sicurezza, prima di installare ed utilizzare il ricevitore.

1.3 Convenzioni tipografiche
Nel presente manuale si fa uso di diversi simboli grafici, il cui significato e riassunto di seguito:

AA\X Rischio di scariche elettriche; togliere I'alimentazione prima di procedere con le operazioni, se non é
espressamente indicato il contrario.

A L'operazione é molto importante per il corretto funzionamento del sistema: si prega di leggere
attentamente la procedura indicata, ed eseguirla secondo le modalita previste.

Descrizione delle caratteristiche del sistema: si consiglia di leggere attentamente per comprendere le
fasi successive.
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2 Norme di sicurezza

2

/A Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) é conforme alle normative vigenti all'atto della pubblicazione del
presente manuale per quanto concerne la sicurezza elettrica, la compatibilita elettromagnetica ed i requisiti
generali.

Si desidera tuttavia garantire gli utilizzatori (tecnico installatore e operatore) specificando alcune avvertenze per
operare nella massima sicurezza:

L'installazione dell'apparecchio (e dell'intero impianto di cui esso fa parte) deve essere effettuata da
personale tecnico adeguatamente qualificato

L'apparecchio deve essere aperto soltanto da personale tecnico qualificato. La manomissione
dell'apparecchio fa decadere i termini di garanzia

Collegare ad una linea di alimentazione corrispondente a quella indicata sulle etichette di marcatura (vedere
il successivo capitolo Dati di marcatura)

Il collegamento del ricevitore alla rete di alimentazione deve essere effettuato mediante un interruttore di
rete onnipolare con una separazione dei contatti di almeno 3 mm in ciascun polo

La presa di alimentazione deve essere connessa a terra secondo le norme vigenti

Prima di spostare o effettuare interventi tecnici sull’apparecchio, togliere alimentazione al ricevitore
L’apparecchio si considera disattivato soltanto quando 'alimentazione é disinserita e i cavi di collegamento
con altri dispositivi sono stati rimossi

Utilizzare cavi di sezione adeguata (vedi paragrafo cavi)

Non utilizzare cavi di tensione con segni di usura o invecchiamento, in quanto rappresentano un grave
pericolo per lI'incolumita degli utilizzatori

L'installazione dei cavi deve essere effettuata in maniera tale da non essere di intralcio per I'operatore

Non utilizzare I'apparecchio in presenza di sostanze infiammabili

Non permettere I'uso dell’apparecchio a bambini o incapaci

Accertarsi che I'apparecchio sia fissato in maniera solida e affidabile

Per I'assistenza tecnica rivolgersi esclusivamente al personale tecnico autorizzato

Conservare con cura il presente manuale per ogni futura consultazione

3 Dati di marcatura

A Sul ricevitore € riportata una etichetta contenente:

Codice di identificazione del prodotto
Numero di serie del prodotto
Tensione di alimentazione (Volt)
Frequenza (Hertz)

Consumo (Watt)

Grado di protezione IP

Sull'imballo € presente una etichetta contenente:

Codice di identificazione del prodotto (Codice a barre Extended 3/9)
Numero di serie del prodotto (Codice a barre Extended 3/9)

Breve descrizione del prodotto

Tensione di alimentazione (Volt)

Frequenza (Hertz)

Consumo (Watt)

Grado di protezione IP

All'atto dell'installazione controllare se le caratteristiche di alimentazione del ricevitore corrispondono a quelle
richieste. L'uso di apparecchi non idonei pud portare a gravi pericoli per la sicurezza del personale e
dell'impianto.
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4 Descrizione del ricevitore DTMRX2 (DTMRX224)

Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) & un ricevitore di comandi a microprocessore per il controllo remoto

di brandeggi e ottiche motorizzate.

4.1 Caratteristiche

12 Funzioni: UP, DOWN, LEFT, RIGHT, AUTO, ZOOM TELE, ZOOM WIDE, FOCUS NEAR, FOCUS FAR,
IRIS OPEN, IRIS CLOSE, AUX

AUX: contatto ausiliario pulito 1A 230 V~/ 1A 24 V~

99 indirizzi selezionabili tramite Dip switch

Comunicazione selezionabile tra RS232, RS485 e Coassiale

Ripetitore RS232, RS485 per configurazione in cascata

Velocita di comunicazione selezionabile (1200, 9600, 19200, 38400 Baud)

Protocolli di comunicazione selezionabili: MACRO, Videotec standard, Pelco D (2400 Baud) e Coassiale
Possibilita di usare sia ottiche funzionanti ad inversione di polarita che ottiche funzionanti a filo comune
Contatto ausiliario AUX impostabile con funzionalita di Wiper

EEPROM per memaorizzazione opzioni attivate

Led presenza alimentazione

Led ricezione comando

Led funzione attiva

Per le caratteristiche strettamente tecniche (consumo, tensione di alimentazione ecc.) consultare il paragrafo
Caratteristiche tecniche.

4.2 Apparecchi compatibili per 'uso con il ricevitore

DCS3, DCTEL, DCJ, DCT, DCIR: tastiere di controllo.

VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC: matrici video con trasmissione dati telemetria su
coassiale

DCREA485: controllore di comunicazioni che permette di controllare a stella piu ricevitori mediante un’unica
tastiera

PTH310, PTH910, NXPTH210 brandeggi ricevitore versione DTMRX2

PTH311, PTH911, NXPTH211 brandeggi ricevitore versione DTMRX224

NOTA: Mediante il modulo d'interfaccia DCFIT, & possibile controllare il ricevitore tramite tastiere modello
DCS2 e DCMTS.
Fare riferimento ai singoli manuali d’'uso per una descrizione completa delle caratteristiche degli apparecchi.
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4.3 Esempi di installazioni

Un operatore con piu monitor, controlla una serie di brandeggi con ricevitori configurati in cascata con

linea di telemetria RS485:

PT1 PT2

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

PT3

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

oo o

MATERIALE

Parte di controllo:
K1: Tastiera di controllo DCJ

Parte video:

M1: Matrice video VIDEOTEC
2 monitor

3 telecamere

Parte telemetria:
R1,R2, R3: Ricevitori DTMRX2
PT1,PT2,PT3: Brandeggi PTH910

Un operatore con pit monitor, controlla una serie di brandeggi con ricevitori funzionanti con telemetria su cavo
coassiale proveniente dalla matrice:

PT1 PT2

R1

R2

PT3

R3

000 o

000 o

MATERIALE

Parte di controllo:
K1: Tastiera di controllo DCJ

Parte video:

M1: Matrice video VIDEOTEC
2 monitor

3 telecamere

Parte telemetria:
R1, R2, R3: Ricevitori DTMRX2
PT1,PT2,PT3: Brandeggi PTH910
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Negli schemi d’esempio sono stati utilizzati di versi tipi di tratto per indicare cavi di diversa funzione:

cavo video:
coassiale RG 59 o cavo equivalente.

cavo multipolare:

ogni funzione di controllo del brandeggio viene attivata / disattivata da un relé interno al ricevitore.

Stabilire il numero finale di cavi, seguendo le indicazioni seguenti:

o 7 fili per la movimentazione del brandeggio: destra, sinistra, alto, basso, autopan, comune, terra

¢ 6 fili di controllo per ottiche ad inversione di polarita (zoom, focus, iris)

o 4 fili di controllo per ottiche a filo comune (zoom, focus, iris)

o 2 fili per I' ausiliare

o 3 fili per cavo alimentazione

Nota: é consigliato I'utilizzo di differenti cavi multipolari per le funzioni in bassa tensione ed in alta tensione.

Sezione minima consigliata:

e 0,56 mm.2 (AWG 20) per fili brandeggio in alta tensione (ricevitore DTMRX2)

e 0,75 mm.2 (AWG 18) per fili brandeggio in bassa tensione (ricevitore DTMRX224)
e 0,34 mm.2 (AWG 22) per fili in bassa tensione (ottica, ausiliare)

e 0,75 mm.2 (AWG 18) per fili alimentazione DTMRX2 (LINE, NEUTRAL e Terra)

e 1,00 mm.2 (AWG 16) per fili alimentazione DTMRX224 (LINE, NEUTRAL e Terra)

cavo per la ricezione/trasmissione digitale dei comandi:

2 fili per la ricezione dall’'unita di comando (doppino telefonico twistato, sezione 0,22 mm.2 AWG 24)

2 fili per la eventuale trasmissione al ricevitore successivo nelle configurazione in cascata (doppino telefonico
twistato, sezione 0,22 mm.2 AWG 24)

Nota: la distanza massima del collegamento é di circa 15 m in RS232 e 1200 m in RS485.

Quando piu ricevitori sono collegati in cascata, € necessario utilizzare due cavi separati per la ricezione e la
trasmissione digitale dei comandi ( non utilizzare cavi multicoppia ) tra i ricevitori
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5 Installazione

2

/A La fase di installazione deve essere effettuata solo da personale tecnico qualificato.

A Le seguenti procedure sono da effettuare in assenza di alimentazione, se non diversamente indicato.

5.1 Apertura dell'imballagqgio

Se limballo non presenta evidenti difetti (dovuti a cadute o abrasioni anomale), procedere al controllo del
materiale in esso contenuto, secondo la lista fornita al paragrafo Contenuto dell'imballo al capitolo Introduzione.
| materiali d'imballo sono costituiti interamente da materiale riciclabile. Sara cura del tecnico installatore smaltirli
secondo le modalita di raccolta differenziata 0 comunque secondo le norme vigenti nel Paese di utilizzo.

5.2 Controllo della marcatura

/A\ Prima di procedere con linstallazione controllare se il materiale fornito corrisponde alle specifiche
richieste, esaminando le etichette di marcatura, secondo quanto descritto al capitolo Dati di marcatura.

Non effettuare per nessun motivo alterazioni o collegamenti non previsti in questo manuale: I'uso di apparecchi
non idonei puo portare a gravi pericoli per la sicurezza del personale e dell'impianto.
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5.3 Dip-switch e Jumper di configurazione

Nello schema seguente identificare i Dip-switch e i Jumpers di configurazione:

Trimmer TR1 per
regolazione tensione ottiche
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2

/A Nota sul morsetto J5

Il morsetto J5 presenta una doppia  Foro cacciavite
fila di connettori. La serigrafia per morsetto superiore
relativa ai connettori superiori & la
pitu vicina al relativo morsetto (ad L
. N e . Foro cacciavite
esempio NEUTRAL e riferito al per morsetto inferiore
morsetto  superiore) mentre la
serigrafia relativa ai connettori
inferiori € la piu distante (ad
esempio COM ¢ relativa al morsetto
inferiore). Per inserire i cavi di
collegamento nella morsettiera J5
utilizzare un cacciavite piano nelle
fessure apposite come indicato in
Figura 1.

L1 Morsetto superiore

Morsetto inferiore

6 Collegamento dell’alimentazione

Il collegamento deve essere eseguito utilizzando le relative terminazioni del morsetto J5 (LINE, NEUTRAL, @)
come indicato nella figura di pagina 8.

A Attenzione! Durante il cablaggio predisporre il conduttore di terra di 2-3cm piu lungo degli altri
conduttori

7 Configurazione del ricevitore

La fase di configurazione del ricevitore consente di predisporlo ad un funzionamento ottimale, in base
alle necessita dell'impianto. La configurazione deve essere fatta solo al momento dell'installazione da parte del
tecnico installatore.

Si consiglia di procedere con ordine alla configurazione dei parametri, per evitare problemi di installazione.
| parametri impostati in fase di configurazione sono:

e Numero di identificazione del ricevitore (indirizzo ricevitore)

Impostazione della velocita di comunicazione (1200, 9600, 19200 o 38400 baud)
Impostazione protocollo ricevitore (MACRO, Videotec, Pelco D o0 COAX)
Impostazione Ausiliario o Wiper

Modalita di ricezione del ricevitore (RS232/RS485/COAX)

Inserimento del carico nella linea RS485

Collegamento delle ottiche

Collegamento all'unita di comando

Regolazione della tensione di controllo dell’ottica

Collegamento dei cavi del brandeggio e delle ottiche
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7.1 Impostazione del numero di identificazione del ricevitore

Il ricevitore puod essere configurato con un indirizzo compreso tra 1 e 99.
e assicurarsi che non sia presente I'alimentazione ( led alimentazione spento)
e configurare i dip-switch di SW2 secondo la tabella seguente:

DIP-SWITCH DIP-SWITCH DIP-SWITCH

1234 567 1234 567 1234 567
01 +--- --- 34 -4 -+ 67 ++-- --+
02 -t - 35 ++-- -+ 68 --t- --+
03 ++-- --- 36 T S 69 +-+- --+
04 -t -- - 37 +- - -+ 70 -4+ --+
05 +- - - - 38 -4+ - - 71 +++- - -+
06 -t --- 39 ++4+- - +- 72 -t -+
07 +++- - -- 40 PR s 73 +--+ --+
08 —-et -- - 41 +- -+ - +- 74 -4+ --+
09 +--4 --- 42 s 75 ++-+ --+
10 -+ --- 43 ++-+ - +- 76 -+ --+
11 ++-+ - -- 44 R 77 -4+ - -+
12 —-tt --- 45 +-++ - +- 78 -4+ --+
13 +-++ --- 46 -+ - +- 79 ++++ - -+
14 -t - - - 47 ++4++ - +- 80 T
15 ++++ - - - 48 P 81 +--- +-+
16 - - - 49 +-- - - 82 -4-- +-+
17 +-- - - - 50 I I 83 +4+-- -+
18 e 51 +4+- - ++- 84 - -+
19 ++- - - - 52 R S 85 -+ -+
20 -t - - 53 +- - - 86 -4+ -+
21 +- - - - 54 -+ - 87 +++- +-+
22 -t - - 55 s 88 ---t -+
23 +++- +- - 56 -- -t - 89 +--+ +-+
24 R 57 +- -+ ++- 90 -4+ +-+
25 +--+ +-- 58 s 91 ++-+ +-+
26 -+ - - 59 ++-+ ++- 92 -- 4+ -+
27 ++-+ +- - 60 - -+t - 93 +- ++ +-+
28 -t - - 61 +- ++ ++- 94 -4+ -+
29 +-++ +-- 62 -+ - 95 ++++ +-+
30 -+t - - 63 ++4++ ++- 96 R =
31 ++++ - - 64 -me- -+t 97 +--- -+t
32 SR 65 t--- --+ 98 - -+t
33 +-- - - 4- 66 -t - -+ 99 +4+-- - ++

7.2 Impostazione della velocita di comunicazione

Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) puo0 effettuare comunicazioni
comunicazione. Impostare di dip switch 1 e 2 di SW1 secondo la seguente tabella:

con quattro differenti velocita di

Dip 1 Dip 2 Baud
OFF OFF 9600 *
OFF ON 19200
ON OFF 1200
ON ON 38400

* Impostazione di default
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7.3 Impostazione protocollo ricevitore

Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) pu0 operare con quattro tipi di protocollo diverso. Impostare di dip switch 3 e
4 di SW1 in base al tipo di protocollo desiderato e facendo riferimento alla seguente tabella:

Dip 3 Dip 4 Protocollo
OFF OFF MACRO*
OFF ON Videotec
ON OFF Pelco D
ON ON COAX

* Impostazione di default

Protocollo Pelco D: il ricevitore imposta una velocita di comunicazione pari a 2400 baud, indipendentemente
da cio che si & impostato nei dip 1 e 2 di SW1.

7.4 Impostazione ausiliario come Wiper

Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) consente di impostare il contatto Ausiliario (AUX) con funzionalita di Wiper
(funzione attivabile solo da tastiere DCJ e DCT).

Normalmente il contatto Ausiliario viene attivato dalle tastiere con il comando Aux 1 e disattivato ancora con
Aux 1. Se ¢ attivata la modalita Wiper, il contatto ausiliario funzionera solo mediante pressione del tasto Wiper
(tergicristallo). Al rilascio del tasto Wiper il contatto viene a mancare.

L'impostazione va fatta sul dip 8 di SW2 secondo la seguente tabella:

Dip 8 Funzione Aux1
OFF Aux1*

ON Wiper

* Impostazione di default

7.5 Impostazione della modalita di ricezione del ricevitore (RS232/RS485/COAX)

L . RS232[0 O] P!
Impostazioni Jumper JP1 e JP2 per ricezione RS485: RS4 85[0 P2
Impostazioni Jumper JP1 e JP2 per ricezione RS232: Rs232(080 P!

RS485[0 O|p2

Per la ricezione COAX (telemetria su cavo coassiale) & sufficiente impostare i dip switch 3 e 4 di SW1 come
indicato nel paragrafo Impostazione protocollo ricevitore.

7.6 Inserimento del carico nella linea RS485
NOTA: Questa impostazione € necessaria solo se si utilizza una linea di comunicazione RS485.

Per la configurazione dei Jumper JP3 e JP4, fare riferimento alle seguenti impostazioni:

A B Jumper in posizione A A B Jumper in posizione B
Impostazioni: JP3 in posizione A: carico inserito in trasmissione RS485.

JP3 in posizione B: carico disinserito in trasmissione RS485.
JP4 in posizione A: carico inserito in ricezione RS485.
JP4 in posizione B: carico disinserito in ricezione RS485.
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7.7 Collegamento con I'unita di comando

Il connettore RJ11 presente nel ricevitore (vedi J4 a pag. 8) consente la ricezione e la trasmissione di dati
digitali in RS485 o0 RS232 consentendo un rapido collegamento con le tastiere durante eventuali fasi di test,
oppure per il collegamento di interfacce di conversione presenti sul mercato (RS232-fibra ottica).

Per il collegamento finale con tastiere, utilizzare invece i morsetti presenti sulla morsettiera J5. Si consiglia di
usare la modalita RS485 che consente di raggiungere una distanza massima di 1200 metri ed una
comunicazione immune da disturbi provenienti dall’esterno. Nella modalita di ricezione COAX € invece possibile
raggiungere una distanza massima di 350 metri dall'unita di comando (tramite matrici serie SMXXA). Infine
nella modalita di ricezione RS232 & possibile coprire una distanza massima di 15 metri dall’'unita di comando
(PC o tastiere modello DCS2 e DCMTS).

7.8 Collegamento con linea RS485

Le tastiere DCJ, DCT,DCTEL e il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) possono essere collegati direttamente
tramite il cavo telefonico fornito con la tastiera utilizzando il connettore RJ11 (J4) presente nel circuito. Per un
collegamento finale tra unita di comando e ricevitore, fare riferimento alla seguente procedura:

/A\ Collegamento tastiera - ricevitore

Collegare l'uscita telemetria della tastiera mediante cavo telefonico in dotazione alla scatola di derivazione RJ-
JACK. Collegare tramite doppino twistato i morsetti del ricevitore contrassegnati dalla serigrafia RX485A e
RX485B alla scatola di derivazione RJ-JACK connessa precedentemente alla tastiera. Fare riferimento al
seguente schema e alla tabella sottostante per una corretta installazione:

Modalita di comunicazione RS485: Distanza massima 1200 metri.

DCJ, DCT, DCTEL, DCIR DTMRX2
DTMRX224

Bianco TX-485A - RX485A

Giallo TX-485B ~ -------- RX485B

} MAX 1200 m.
R RS485-A

000 RS485-B

TELEMETRY
RECEIVER

|% MAX 1200 m %|
Al connettore Morsetto

di telemetria =7 S RS485-B Rx4858 Ricevitore
della tastiera l RX485A
D DD RS485-A

Vengono di seguito presentate tre possibili installazioni d'impianto:

e Collegamento punto punto (in cascata)
e Collegamento multipunto (in parallelo)
e Collegamento misto
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7.8.1 Collegamento di piu ricevitori in cascata (collegamento punto-punto)

| ricevitori DTMRX2 (DTMRX224) possono rigenerare internamente il segnale ricevuto e rispedirlo su di una
nuova linea di comunicazione verso il ricevitore successivo. Ognuno dei tre tratti di linea (L1, L2, L3) &
considerato indipendente, e collega punto-punto solo due dispositivi, entrambi con carico inserito, per una
lunghezza massima di 1200 metri. La distanza tra tastiera K1 e ricevitore R3 pud quindi raggiungere i 3600 m
(1200 m tra la tastiera K1 ed il ricevitore R1, 1200 m tra il ricevitore R1 ed il ricevitore R2, e altri 1200 m tra il
ricevitore R2 ed il ricevitore R3, per un totale di 3600 m).

T T T

M 2k 5k

L1

Nota: | morsetti RX485A e RX485B che presentano il carico inserito, devono essere collegati, rispettivamente,
ai morsetti TX485A e TX485B dell'unita precedente, anch’essi con il carico inserito. | morsetti TX485A e
TX485B con carico inserito devono essere collegati rispettivamente ai morsetti RX485A e RX485B dell’'unita
successiva (sempre con carico inserito):

C_||Rx485A
C_J|Rx4858
C_)|Tx485A
C_]|Tx4858
C__|Rx4854A
—{ C_JJ|Rx4858B
C_1]|Tx485B
C__|Rx4854A
C_|Rx485B

Dal ricevitore Al ricevitore
precedente successivo

C__J)|Tx4854
—r C_J]|Tx4858
— C_JJ|Tx485A

NB: Nel caso del collegamento in questione (punto-punto) il malfunzionamento di uno dei ricevitori comporta
I'interruzione dei dispositivi in cascata.

7.8.2 Piu ricevitori per linea, collegamento con doppino twistato (collegamento multipunto)
Tutti i ricevitori collegati ad una stessa linea devono usare il medesimo protocollo di comunicazione RS485.
Per ciascuna delle linee valgono le seguenti considerazioni:
¢ solo una delle tastiere (quella posta ad un capo della linea) presenta il carico inserito
e solo uno dei ricevitori (posto all’altro capo della linea) presenta il carico inserito.
¢ lalunghezza complessiva della linea non deve superare i 1200 m.

R1 R2 R3

E stata utilizzata la linea A della tastiera K1 per la comunicazione verso la telemetria. Gli estremi (Tastiera K1 -
Ricevitore R3) devono avere la resistenza di terminazione inserita. | ricevitori R1, R2 non devono avere la
resistenza di terminazione inserita. La lunghezza massima della linea, da capo a capo (dalla tastiera K1 al
ricevitore R3), € di 1200 metri.

NB: Nel caso del collegamento in questione (multipunto), il malfunzionamento di uno dei dispositivi non
influenza gli altri ricevitori.
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7.8.3 Configurazioni miste (punto-punto /multipunto)

Risulta essere una combinazione dei due modi di collegamento precedenti, e a seconda della combinazione
scelta consente di sfruttare al meglio i vantaggi delle due tipi di collegamento riducendo in maniera anche
significativa la possibilita di malfunzionamento. Ecco un esempio di collegamento misto:

Nell’'esempio proposto, un eventuale
blocco del ricevitore R3 (collegato in

R1 R2 R3 R4 multipunto sulla linea L3) non causa il
oD AT it [ malfunzionamento del ricevitore R4.
iﬁ ﬁgﬁ mﬂ ﬂm R3 non & ai capi della linea L3, e
\ \ \ quindi non deve essere terminato.
L1 L2 L3 L3 Se il ricevitore R2 dovesse bloccarsi,
L1 essendo questo il ‘generatore’ della
linea L3, tutti i ricevitori ad esso

collegati in cascata (R3 ed R4) non
riceveranno comandi.

7.9 Collegamento con linea RS232

Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) puo essere controllato mediante linea RS232 da PC o da tastiere che
integrano la comunicazione RS232 (DCS2 e DCMTS8). Si ricorda che la distanza massima con la linea seriale
RS232 e di 15 metri. Fare riferimento alla seguente tabella di collegamento:

DCS2/DCMT8 DTMRX2
RJ-JACK
Nero Tx RS232 —----memmme- RX232
Verde GND RS232  ------------ GND

Per collegamenti di ricevitori in cascata, collegare il morsetto RX232 al morsetto TX232 dell’'unita precedente e
collegare il morsetto TX232 al morsetto RX232 dell’'unita successiva. Collegare assieme le masse (GND). Fare
comunque riferimento al seguente schema di collegamento:

Al ricevitore
successivo

Dal ricevitore
precedente

L CJJ|rx232
— CJ||Tx232
C—[GND
——{ C_JJ[rx232
— CJ]|Tx232
C—J][oND
L CJJ[rx232
— CJ]|Tx232
C—J]|6ND
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7.10 Collegamento per ricezione su cavo coassiale (COAX)

Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) integra una ricezione di telemetria su cavo coassiale (RG59 o equivalente).
La distanza massima raggiungibile con una comunicazione coassiale € di 350 metri (distanza Matrice —
Telecamera). Non & consentito interporre dei dispositivi di amplificazione del segnale video (per esempio video
distributori). Per una corretta configurazione dell'impianto:

e Collegare il BNC J1 del ricevitore (vedi pag. 8) all'uscita video della telecamera.

e Collegare il BNC J2 del ricevitore (vedi pag. 8) all'ingresso video della matrice corrispondente all'indirizzo
impostato nel ricevitore (ad esempio il ricevitore n°1 verra collegato all'ingresso video n°1 della matrice, il
ricevitore n° 2 all'ingresso video n°2 della matrice ecc.)

e Impostare i dip switch SW1 per una comunicazione COAX (vedi impostazioni protocollo ricevitore) e
impostare I'indirizzo del ricevitore con il dip SW2 (vedi paragrafo impostazione del numero di identificazione
ricevitore).

e Impostare la matrice (ed eventualmente la tastiera) con una telemetria di tipo Coassiale.

NOTA: La comunicazione COAX €& possibile solamente con le matrici modello SMXXA (VIDEOTEC,
VIDEOTEC, VIDEOTEC e VIDEOTEC). Fare riferimento ai manuali della matrice per la configurazione della
stessa.

7.11 Tipo di ottiche controllate e regolazione tensione di controllo ottiche

AA\X ATTENZIONE: Il collegamento errato del tipo di ottiche pud causare il danneggiamento delle ottiche
stesse.

Il DTMRX2 (DTMRX224) € in grado di controllare sia ottiche a inversione di polarita, sia a filo comune. In caso
di ottiche funzionanti a filo comune collegare il filo comune a FOCUS —

Regolazione della tensione di controllo dell'ottica

e inserire un carico tra i morsetti FOCUS+ e FOCUS- che assorba almeno 10mA (utilizzare una resistenza di
valore compreso tra 100 e 1000 ohm).

¢ collegare il cavo di alimentazione e alimentare I'unita DTMRX2 o DTMRX224 (Led alimentazione acceso)

e posizionare i puntali del tester sui morsetti FOCUS+ e FOCUS-

e tenere premuto il tasto FOCUS NEAR sull'unita di comando

e regolare la tensione di controllo dell'ottica agendo sul trimmer TR1 (vedi schema pag. 8; default 12V==)
NB: evitare di regolare la tensione a vuoto (senza inserire il carico) altrimenti la regolazione risultera errata.

7.12 Collegamento dei cavi del brandegqio e delle ottiche

/A ATTENZIONE: Prima di effettuare le seguenti operazioni assicurarsi che la tensione di controllo del
brandeggio e I'impostazione del tipo di ottiche utilizzati siano corretti

e Togliere alimentazione all'unita
e Effettuare i collegamenti con ottica e brandeggio
e Alimentare l'unita

NB: Si raccomanda di utilizzare cavi flessibili di sezione adeguata (vedi paragrafo cavi).
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8 Accensione e spegnimento

/AA} Prima di fornire alimentazione:

controllare se il materiale fornito corrisponde alle specifiche richieste, esaminando le etichette di marcatura,
secondo quanto descritto al capitolo Descrizione della marcatura.

controllare che il fusibile di protezione del ricevitore sia integro

controllare che il ricevitore e gli altri componenti dell'impianto siano chiusi e sia quindi impossibile il contatto
diretto con parti in tensione.

accertarsi che tutte le parti siano fissate in maniera solida ed affidabile

i cavi di alimentazione non devono essere d'intralcio alle normali operazioni del tecnico installatore ed al
movimento del brandeggio

controllare che le fonti di alimentazione ed i cavi di collegamento siano in grado di sopportare il consumo del
sistema
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9 Manutenzione

2

/A Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) non necessita di particolare manutenzione.
Si raccomanda di utilizzarlo poggiato su una base solida, con i cavi di alimentazione e di collegamento in

posizione tale da non essere causa di intralcio all'operatore.

10 Risoluzione di problemi

Il ricevitore DTMRX2 (DTMRX224) é caratterizzato da una notevole facilita d’'uso, ma ciononostante possono
insorgere dei problemi sia in fase di installazione, di configurazione o durante 'uso.

PROBLEMA PROBABILE CAUSA RIMEDIO
I led alimentazione é&|e Manca alimentazione e Controllare il cavo di
spento e Fusibile bruciato alimentazione

Sostituire il fusibile F1

Non vengono eseguiti i|e Configurazione errata della ricezione

comandi in RS485 e il led | e Velocita o protocollo errati
di alimentazione e acceso |e |ndirizzo ricevitore errato

e Cablaggio errato

Controllare  I'impostazione dei
Jumper JP2 e JP4.

Controllare le impostazioni del Dip
Switch SW1

Controllare I'indirizzo impostato
nel ricevitore (DIP SW2)
Controllare i cablaggi nei morsetti
RX485A e RX485B di J5

Non vengono eseguiti i|e Configurazione errata della ricezione

comandi in RS232 e il led |« Velocita o protocollo errati
di alimentazione e acceso | |ndirizzo ricevitore errato

e Cablaggio errato

Controllare  I'impostazione del
Jumper JP1

Controllare le impostazioni del Dip
Switch SW1

Controllare I'indirizzo impostato
nel ricevitore (DIP SW2)
Controllare i cablaggi nei morsetti
RX232 e GND

Non vengono eseguiti i|e Errata configurazione del protocollo

comandi in modalita COAX | e Errata configurazione dell'indirizzo
e il led di alimentazione é ricevitore

acceso e Cablaggio errato

Controllare il dip switch SW1
Controllare le impostazioni del dip
SW2 e accertarsi che lindirizzo
impostato corrisponda al canale
video in ingresso della matrice
Controllare il cavo coassiale
(lunghezza massima 350 m). Non
usare dispositivi di amplificazione
video tra matrice, ricevitore e
telecamera.

Il brandeggio non funziona | e Alimentazione del brandeggio errata

Controllare che la tensione di
alimentazione del brandeggio
corrisponda a quella fornita dal
ricevitore

L’ottica non funziona e Tensione ottica errata

Controllare la regolazione del
trimmer TR1

In un collegamento a|e Collegamento non corretto
cascata, le unita

_ _ e Configurazione errata della ricezione
Successive non ricevono | e Velocita o protocollo errati
comandi e Indirizzo errato

Controllare i cavi di collegamento
Controllare le impostazioni dei
Jumper

Verificare I'impostazione di SW1
Controllare I'indirizzo impostato
nelle unita non funzionanti
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11 Caratteristiche tecniche

Caratteristiche generali

Portata massima linea telemetria RS485 1200 m

Portata massima linea telemetria RS232 15m

Portata massima ricezione COAX 350m

Portata Contatto Ausiliario 1A 230V~ / 1A 24V~
Numero massimo di ricevitori indirizzabili 99

Regolazione Tensione ottica

=== - 14 V=== max 100mA

Consumo massimo ow

Massima potenza commutabile 100 W

Temperatura di funzionamento Da —20 °C a +50°C

Grado di protezione IP IP56

Peso netto 850¢g

Dimensioni 225 (L) x 154 (W) x 81 (H) mm
Conformita EN55022 classe B, EN50130-4

EN60065, FCC part 15 Class B
Certificazione EAC

Caratteristiche specifiche del ricevitore DTMRX2

Tensione di alimentazione

230V~ 50Hz

Tensione di alimentazione brandeggio

230V~ 50Hz

Fusibile F1

F 250mA L 250V

Caratteristiche specifiche del ricevitore DTMRX224

Tensione di alimentazione

24V~ 50/60Hz

Tensione di alimentazione brandeggio

24V~ 50/60Hz

Fusibile F1

F25AL 250V
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1 Introduction

1.1 Contenu de I'emballage

1 récepteur DTMRX2 (DTMRX224)

1 manuel d'utilisation

2 couvercles de fermeture PG11

e 4 étriers de fixation murale avec vis

Lors de la livraison du produit, controler que I'emballage est intact et ne porte aucun signe de chute ou éraflure.
Si I'emballage est endommagé, contacter immédiatement le fournisseur.

Contréler que le contenu correspond a la liste matériel indiquée plus haut.

1.2 Contenu du manuel

Ce manuel contient la description du récepteur DTMRX2 (DTMRX224), et des opérations nécessaires a son
installation, sa configuration et son utilisation. Il est indispensable de lire ce manuel avec attention, et en
particulier le chapitre concernant les normes de sécurité, avant de procéder a l'installation et a l'utilisation
du dispositif.

1.3 Conventions typographiques

A lintérieur de ce manuel sont utilisés différents symboles graphiques dont la signification est indiquée ci-
dessous:

/A\ Risque de choc électrique; sauf indication contraire expresse, couper l'alimentation avant de procéder
aux opérations prévues.

. ., Cette opération est essentielle au fonctionnement correct du systeme. |l est conseillé de lire avec
attention la description des opérations et de se conformer aux indications données.

Description des caractéristiques du systéme : il est conseillé de procéder a une lecture attentive pour
une meilleure compréhension des phases suivantes.
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2 Normes de sécurité

2

/A Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) est conforme aux normes en vigueur lors de la publication de ce
manuel en ce qui concerne la sécurité électrique, la compatibilité électromagnétique et les conditions générales
nécessaires.

Il est toutefois nécessaire de donner aux utilisateurs (techniciens installateurs et opérateurs) plusieurs
indications leur permettant d'opérer dans des conditions de sécurité maximales :

L'installation de l'appareil (et de la totalité de linstallation dont il fait partie) doit étre effectuée par un
personnel technique qualifié.

L'appareil ne doit étre ouvert que par un personnel technique qualifié. Toute manipulation de I'appareil
entrainera l'annulation de la garantie.

Connecter les appareils du systeme a une ligne d'alimentation correspondant aux indications des étiquettes
de marquage (voir chapitre suivant Données de marquage).

La connexion du récepteur au réseau d'alimentation en énergie électrique doit étre effectuée au moyen d'un
interrupteur unipolaire avec séparation des contacts de 3 mm min. a chaque pdle.

La prise d'alimentation doit étre branchée a la terre conformément aux normes en vigueur.

Débrancher la fiche d'alimentation avant tout déplacement ou intervention technique sur I'appareil.

L'appareil ne peut étre considéré comme désactivé que si l'alimentation est coupée et les cables de
connexion aux autres dispositifs déconnectés.

Utiliser des cables d'une section adéquate (voir paragraphe se rapportant aux cables).

Ne pas utiliser de cables de tension présentant des signes d'usure ou d'endommagement, ces derniers
comportant des risques graves pour la sécurité des utilisateurs.

L'installation des cables doit étre effectuée de fagon a ne pas représenter un obstacle pour les opérateurs.
Ne pas utiliser I'appareil en présence de substances inflammables.

Ne pas laisser I'appareil a portée des enfants ou de personnes non qualifiées.

Contréler que I'appareil est fixé de facon solide et fiable.

Pour toute assistance technique, s'adresser exclusivement au personnel technique autorisé.

Conserver ce manuel avec soin pour toute nécessité de consultation.

3 Données de marquage

A Sur le récepteur est appliquée une étiquette indiquant :

Code d'identification du produit
Numeéro de série du produit
Tension d'alimentation (Volts)
Fréquence (Hertz)
Consommation (Watts)

Degré de protection IP

Sur I'emballage est appliquée une étiquette indiquant :

Code d'identification du produit (Code barres Extended 3/9)
Numéro de série du produit (Code barres Extended 3/9)
Bréve description du produit

Tension d'alimentation (Volts)

Fréquence (Hertz)

Consommation (Watts)

Degré de protection IP

Lors de linstallation, contrbler que les caractéristiques d'alimentation du récepteur correspondent aux
caractéristiques nécessaires. L'utilisation d'appareils non adéquats peut comporter des risques graves pour le
matériel et pour la sécurité du personnel.

Page 3 MNVCDTMRX2A_1511_FR




4 Description du récepteur DTMRX2 (DTMRX224)

]

Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) est un récepteur de commandes a microprocesseur pour le

contrble a distance de tourelles et optiques motorisées.

4.1 Caractéristiques

12 fonctions : UP, DOWN, LEFT, RIGHT, AUTO, ZOOM TELE, ZOOM WIDE, FOCUS NEAR, FOCUS FAR,
IRIS OPEN, IRIS CLOSE, AUX

AUX : contact auxiliaire sec 1A 230 V~ / 1A 24 V~

99 adresses sélectionnables par Dip-switch

Communication sélectionnable entre RS232, RS485 et coaxiale

Répétiteur RS232, RS485 pour configuration en cascade

Vitesse de communication sélectionnable (1200, 9600, 19200, 38400 Bauds)

Protocoles de communication sélectionnables : MACRO, Videotec standard, Pelco D (2400 Bauds) et coaxial
Possibilité d'utiliser des optiques fonctionnant a inversion de polarité ou a fil commun

Contact auxiliaire AUX configurable avec fonctions de Wiper

EEPROM pour mémorisation options activées.

LED présence alimentation

LED réception commande

LED fonction active

En ce qui concerne les caractéristiques strictement techniques (consommation, tension d'alimentation, etc.), se
reporter au paragraphe Caractéristiques techniques.

4.2 Utilisation d'appareils compatibles avec le récepteur

DCS3, DCTEL, DCJ, DCT, DCIR: pupitres de contrdle.

VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC: matrices vidéo avec transmission des données de
télémétrie sur coaxial.

DCRE485: contréleur de communications pour le controle en étoile de plusieurs récepteurs au moyen d'un
seul pupitre.

PTH310, PTH910, NXPTH210 tourelles récepteur version DTMRX2

PTH311, PTH911, NXPTH211 tourelles récepteur version DTMRX224

REMARQUE : le module d'interface DCFIT permet de contrdler le récepteur au moyen des pupitres modéle
DCS2 et DCMTS.
Se reporter aux manuels d'utilisation pour la description compléte des caractéristiques des appareils.
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4.3 Exemples d'installations

]

Un opérateur contr6le au moyen de plusieurs moniteurs une série de tourelles avec récepteurs
configurés en cascade et ligne de télémétrie RS485:

PT1 PT2

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,

PT3

oo o

MATERIEL

Partie de contréle:
K1 : pupitre de contréle DCJ

Partie vidéo:

M1 : Matrice vidéo VIDEOTEC
2 moniteurs

3 caméras

Partie télémétrie:
R1,R2, R3 : Récepteurs DTMRX2
PT1,PT2,PT3 : Tourelles PTH910

Un opérateur contrble au moyen de plusieurs moniteurs une série de tourelles avec récepteurs fonctionnant en
télémétrie sur cable coaxial provenant de la matrice :

PT1 PT2

R1

R2

PT3

R3

000 o

000 o

MATERIEL

Partie de contréle:
K1 : Pupitre de contrdle DCJ

Partie vidéo:

M1 : Matrice vidéo VIDEOTEC
2 moniteurs

3 caméras

Partie télémétrie:
R1, R2, R3 : Récepteurs DTMRX2
PT1,PT2,PT3 : Tourelles PTH910
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4.4 Cables

Sur les schémas en exemple, plusieurs types de traits ont été utilisés pour indiquer les différentes
fonctions des cébles:

céble vidéo:
coaxial RG 59 ou cable équivalent.

céble multipolaire:

chacune des fonctions de contréle de la tourelle est activée / désactivée par un relais installé a l'intérieur du
récepteur.

Définir le nombre définitif de cables en se conformant aux indications suivantes:

o 7 fils pour les mouvements de tourelle : droite, gauche, haut, bas, autopan, commun, terre

¢ 6 fils de contrdle pour optiques a inversion de polarité (zoom, focus, iris)

e 4 fils de contrdle pour optiques a fil commun (zoom, focus, iris)

2 fils pour l'auxiliaire

o 3fils pour cable d'alimentation

Remarque : il est conseillé d'utiliser des cables multipolaires différents pour les fonctions en basse tension et
en haute tension.

Section minimale conseillée:

e 0,56 mm2 (AWG 20) pour fils tourelle a haute tension (récepteur DTMRX2)

e 0,75 mm2 (AWG 18) pour fils tourelle a basse tension (récepteur DTMRX224)

e 0,34 mm2 (AWG 22) pour fils a basse tension (optique, auxiliaire)

e 0,75 mm2 (AWG 18) pour fils alimentation DTMRX2 (LINE, NEUTRAL et terre)

e 1,00 mm2 (AWG 16) pour fils alimentation DTMRX224 (LINE, NEUTRAL et terre)

cable pour réception/transmission numérigue des commandes:

2 fils pour la réception par I'unité de commande (céble téléphonique torsadé, section 0,22 mm2 AWG 24)

2 fils pour la transmission au récepteur suivant dans le cas de configuration en cascade (cable téléphonique
torsadé, section 0,22 mm2 AWG 24)

Remarque: la distance maximale de connexion est d'environ 15 m sur RS232, et de 1200 m sur RS485.

Si plusieurs récepteurs sont connectés en cascade, il est nécessaire d'utiliser deux cables séparés pour la
réception et la transmission numériqgue des commandes (ne pas utiliser de cables multicouplage) entre les
récepteurs

Page 6 MNVCDTMRX2A_1511_FR



5 Installation

2

/A La phase d'installation ne doit étre effectuée que par un personnel technique qualifié.

A Sauf indication contraire expresse, les opérations suivantes doivent étre effectuées avec I'alimentation
coupée.

5.1 Ouverture de I'emballage

Si 'emballage ne présente aucun défaut apparent (chute ou éraflure), contrdler que le matériel contenu est
conforme a la liste fournie au paragraphe Contenu de I'emballage du chapitre Introduction.

Les matériaux d'emballage sont entierement recyclables, et le technicien installateur devra éliminer ces
derniers selon les modalités de collecte sélective prévues, ou conformément aux normes en vigueur dans le
pays concerné.

5.2 Contrbéle marquage

A Avant de procéder a linstallation, contréler que le matériel fourni correspond a la commande et
examiner les étiquettes de marquage selon les indications du chapitre Description de marquage.

N’effectuer sous aucun prétexte des modifications ou connexions non prévues dans ce manuel : I'utilisation
d’'appareils inadéquats peut comporter des risques sérieux pour les appareils et la sécurité du personnel.
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5.3 Dip-switch et Jumper de configuration

Identifier les Dip-switch et les Jumper de configuration sur le schéma ci-dessous:

Trimmer TR1 pour
réglage tension optique

2
~[_]
2| ]
(I
(]

2
-Cm
]
[l ]
]
(I
ol
~[_]
[l ]

=) o
| =
=
~| o

e FL1

/( o %
(o] (o]
(o] (o]
o o @
O Eﬁo V000 [} [o) 2
R$232[0 OluPt @o&gﬂ)@@@@ g g /A
RS485 JP2
160 a1
TF1
\ : : ]| ] L1 i L1
O 2 Q|9 re Q[P rs Of[P R [P Rz ©
fsmf:;m ===
X1 o} o} o} OJ o}
[ ] ]
Bnc J1 et J2 @ o) o] |lod ® i O
pour réception p| I AUTO  RGHT LT DOWN UP —— | |
coaxial g VT g
R - o]
AUX
T .

Jumper JP4 v o
A B A PS230VAC Fi=F 250mA Iis%.'\)lﬂV

/ PS2AVAC FIF 25A L
Jumper JP3 o] o] o] of o] o] o] of o[ o] o] o] ©
1 ~ T
5E2
| 'l L =
Connecteur J4 mec | o] o| o| o| o of of of of o o of of "3
000 o3

TX232| GND [TX485B|RX485B| ZOOM- |FOCUS-| IRIS- | AUTO | RIGHT | DOWN NEUTRAL] AUX
RX232| GND |TX485A|RX485A| ZOOM+ [FOCUS+| IRIS+ | COM | LEFT up LINE @ AUX

Identification bornes J5
supérieures
\ (0] (o] (0] (0] (0] (0] (o] (0] (0] (0] (0] o] (o]
r~-==-"7-"-""-""7"r-"""r°"-"""1TT"TTT T TTTTTIIEITTTTTTITTTTTIEETTTTTTI 1
1 TX232] GND |TX485B|RX485B| ZOOM—|FOCUS—| IRIS— AUTO | RIGHT | DOWN [NEUTRAL| : AUX
RX232] GND |TX485A|RX485A] ZOOM+ |FOCUS+]| IRIS+ COoM LEFT UP LINE @ AUX

Identification bornes / T

inférieures

Bornes d'alimentation
récepteur
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2

/A\ Remarque sur la borne J5

La borne J5 présente une double  Orifice tournevis pour.
- borne superieure

rangée de connecteurs.

L'identification des connecteurs

supérieurs est la plus proche de la

Orifice tournevis pour.

borne correspondante (par ex., borne inférieure B
NEUTRAL fait référence a la borne L+— Borne supérieure
supérieure), tandis que

l'identification des  connecteurs
inférieurs est la plus éloignée (par
ex., COM fait référence a la borne
inférieure). Pour insérer les cables
de connexion dans la borne J5,
utiliser un tournevis plat dans les
fentes prévues comme indiqué a la
Figure 1.

Borne inférieure

6 Connexion de I'alimentation

La connexion doit étre effectuée au moyen des terminaisons correspondantes de la borne J5 (LINE, NEUTRAL, @)
comme indique a la figure page 8.

A Attention! Durant le cablage, prévoir pour le conducteur de terre une longueur supérieure de 2
ou 3 cm aux autres conducteurs.

7 Configuration du récepteur

La phase de configuration permet de prédisposer I'unité en vue d'un fonctionnement optimal, en
fonction des nécessités de linstallation. La configuration doit exclusivement étre effectuée par le technicien
chargé de l'installation et seulement au moment de l'installation.

Pour éviter tout probleme durant l'installation, il est conseillé de procéder par ordre a la configuration des
parametres.
Les parameétres définis en phase de configuration sont les suivants :

¢ Numéro d'identification du récepteur (adresse récepteur)

Configuration de la vitesse de communication (1200, 9600, 19200 ou 38400 bauds)
Configuration du protocole récepteur (MACRO, Videotec, Pelco D ou COAX)
Configuration Auxiliaire ou Wiper

Mode de réception du récepteur (RS232 / RS485/ COAX)

Activation charge sur ligne RS485

Connexion de l'optique

Connexion a l'unité de commande

Régulation de la tension de contr6le de l'optique

Connexion des céables tourelle et optique
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7.1 Configuration du numéro d'identification du récepteur

Le récepteur peut étre configuré avec une adresse comprise entre 1 et 99.
e contrbler I'absence d'alimentation (DEL alimentation éteinte)
e configurer les Dip-switch de SW2 conformément au tableau ci-dessous :

DIP-SWITCH DIP-SWITCH DIP-SWITCH

1234 567 1234 567 1234 567
01 +--- --- 34 -4 -+ 67 ++-- --+
02 -t - 35 ++-- -+ 68 --t- --+
03 ++-- --- 36 T S 69 +-+- --+
04 -t -- - 37 +- - -+ 70 -4+ --+
05 +- - - - 38 -4+ - - 71 +++- - -+
06 -t --- 39 ++4+- - +- 72 -t -+
07 +++- - -- 40 PR s 73 +--+ --+
08 —-et -- - 41 +- -+ - +- 74 -4+ --+
09 +--4 --- 42 s 75 ++-+ --+
10 -+ --- 43 ++-+ - +- 76 -+ --+
11 ++-+ - -- 44 R 77 -4+ - -+
12 —-tt --- 45 +-++ - +- 78 -4+ --+
13 +-++ --- 46 -+ - +- 79 ++++ - -+
14 -t - - - 47 ++4++ - +- 80 T
15 ++++ - - - 48 P 81 +--- +-+
16 - - - 49 +-- - - 82 -4-- +-+
17 +-- - - - 50 I I 83 +4+-- -+
18 e 51 +4+- - ++- 84 - -+
19 ++- - - - 52 R S 85 -+ -+
20 -t - - 53 +- - - 86 -4+ -+
21 +- - - - 54 -+ - 87 +++- +-+
22 -t - - 55 s 88 ---t -+
23 +++- +- - 56 -- -t - 89 +--+ +-+
24 R 57 +- -+ ++- 90 -4+ +-+
25 +--+ +-- 58 s 91 ++-+ +-+
26 -+ - - 59 ++-+ ++- 92 -- 4+ -+
27 ++-+ +- - 60 - -+t - 93 +- ++ +-+
28 -t - - 61 +- ++ ++- 94 -4+ -+
29 +-++ +-- 62 -+ - 95 ++++ +-+
30 -+t - - 63 ++4++ ++- 96 R =
31 ++++ - - 64 -me- -+t 97 +--- -+t
32 SR 65 t--- --+ 98 - -+t
33 +-- - - 4- 66 -t - -+ 99 +4+-- - ++

7.2 Configuration de la vitesse de communication

Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) peut effectuer des opérations de communication avec quatre vitesses de
communication différentes. Définir les Dip-switch 1 et 2 de SW1 conformément au tableau ci-dessous :

Dip 1 Dip 2 Baud
OFF OFF 9600 *
OFF ON 19200
ON OFF 1200
ON ON 38400

* Configuration par défaut
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7.3 Configuration protocole récepteur

Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) peut fonctionner avec quatre types de protocole différent. Définir les Dip-
switch 3 et 4 de SW1 en fonction du type de protocole désiré et en se reportant au tableau ci-dessous :

Dip 3 Dip 4 Protocole
OFF OFF MACRO*
OFF ON Videotec
ON OFF Pelco D
ON ON COAX

* Configuration par défaut

Protocole Pelco D : le récepteur définit une vitesse de communication de 2400 bauds indépendamment de la
configuration des Dips 1 et 2 de SW1.

7.4 Configuration auxiliaire comme Wiper

Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) permet de configurer le contact Auxiliaire (AUX) avec fonction de Wiper
(fonction pouvant uniquement étre activée sur les pupitres DCJ et DCT).

Le contact Auxiliaire est généralement activé sur les pupitres au moyen de la commande Aux 1, et désactivé au
moyen de la commande Aux 1. Si le mode Wiper est activé, le contact auxiliaire ne peut fonctionner qu'avec la
pression de la touche Wiper (essuie-glace). Le contact s'interrrompt si la touche Wiper est relachée.

La configuration doit étre effectuée sur le Dip 8 de SW2 conformément au tableau ci-dessous :

Dip 8 Fonction Aux1
OFF Aux1*

ON Wiper

* Configuration par défaut

7.5 Configuration du mode de réception du récepteur (RS232/RS485/COAX)

S— - R$232[0 O] Pt
Configurations Jumper JP1 et JP2 pour réception RS485: RS485[0 P2
Configurations Jumper JP1 et JP2 pour réception RS232: Rs232(080 P!

RS485[0 O|p2

Pour la réception COAX (télémétrie sur cable coaxial), il suffit de configurer les Dip-switch 3 et 4 de SW1
comme indiqué au paragraphe Configuration protocole récepteur.

7.6 Activation charge sur ligne RS485

REMARQUE : Cette configuration n'est nécessaire qu'en cas d'utilisation d'une ligne de communication RS485.

Pour la configuration des Jumper JP3 et JP4, se reporter aux configurations suivantes:

A B Jumper en position A A B Jumper en position B
Configurations: JP3 en position A : charge activée en transmission RS485.

JP3 en position B : charge désactivée en transmission RS485.
JP4 en position A : charge activée en réception RS485.
JP4 en position B : charge désactivée en réception RS485.
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7.7 Connexion avec l'unité de commande

Le connecteur RJ11 du récepteur (voir J4 page 8) permet la réception et la transmission des données
numeériques sur RS485 ou RS232, ainsi que la connexion rapide avec les pupitres durant les phases d'essai
éventuelles ou la connexion d'interfaces de conversion disponibles dans le commerce (RS232-fibre optique)
Pour la connexion finale avec les pupitres, utiliser en revanche les bornes du bornier J5. Il est conseillé d'utiliser
le mode RS485 permettant d'atteindre une distance maximale de 1200 meétres et une communication sans
perturbations externes. Le mode de réception COAX permet par contre d'atteindre une distance maximale de
350 meétres de l'unité de commande (avec matrices série SMXXA). Enfin, le mode de réception RS232 permet
de couvrir une distance maximale de 15 metres de l'unité de commande (PC ou pupitres modéele DCS2 et
DCMTS).

7.8 Connexion avec ligne RS485

Les pupitres DCJ, DCT,DCTEL et le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) peuvent étre directement connectés au
moyen du cable téléphonique fourni avec le pupitre et du connecteur RJ11 (J4) prévu sur le circuit. Pour une
connexion finale entre unité de commande et récepteur, se reporter aux opérations indiquees ci-dessous:

/A\ Connexion pupitre - récepteur

Au moyen du cable téléphonique fourni, connecter la sortie télémétrie du pupitre a la boite de dérivation RJ-
JACK. Au moyen d'un cable torsadé, connecter les bornes du récepteur identifiées comme RX485A et RX485B
a la boite de dérivation RJ-JACK connectée préalablement au pupitre. Se reporter au schéma suivant et au
tableau ci-dessous pour une installation correcte :

Mode de communication RS485 : Distance maximale 1200 métres.

DCJ, DCT, DCTEL, DCIR DTMRX2
DTMRX224

Blanc TX-485A - RX485A

Jaune TX-485B  -------- RX485B

} MAX 1200 m.
R RS485-A

000 RS485-B

TELEMETRY
RECEIVER

|% MAX 1200 m %|
Au connecteur

de télémétrie oD RS485-8 RX48°9 Borne
du pupitre ED) RX4854 récepteur

D DD RS485-A

On trouvera ci-dessous trois exemples d'installation possibles :

e Connexion point-point (en cascade)
e Connexion multipoint (en paralléle)
e Connexion mixte
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7.8.1 Connexion de plusieurs récepteurs en cascade (connexion point-point)

Les récepteurs DTMRX2 (DTMRX224) peuvent régénérer de facon interne le signal recu et le renvoyer sur une
nouvelle ligne de communication vers le récepteur suivant. Chacune des trois portions de ligne (L1, L2, L3) est
considérée comme indépendante et assure la connexion point-point de deux dispositifs seulement, tous deux avec
la charge activée, sur une longueur maximale de 1200 meétres. La distance entre le pupitre K1 et le récepteur R3
peut donc atteindre 3600 m (1200 m entre le pupitre K1 et le récepteur R1, 1200 m entre le récepteur R1 et le
récepteur R2, et encore 1200 m entre le récepteur R2 et le récepteur R3, pour un total de 3600 m).

I I g I,

R1 R2 R3

L1 5 L2 L3

Remarque : Les bornes RX485A et RX485B présentant la charge activée doivent étre respectivement
connectées aux bornes TX485A et TX485B de Il'unité précédente, ces dernieres également avec la charge
activée. Les bornes TX485A et TX485B avec la charge activée doivent étre respectivement connectées aux
bornes RX485A et RX485B de I'unité suivante (toujours avec la charge activée):

C_J||Rx485A
C_J||Rx4858
C_)|Tx485A
C_J)|Tx4858
C_J|Rx4854A
—{ C_JJ|Rx4858B
C_J)|Tx485B
C_J|Rx4854A
C_J||Rx485B

C__J]|Tx485n
— C_JJ|Tx4858
— C_JJ|Tx485A

Du récepteur Au récepteur
précédent suivant

NB : Avec ce type de connexion (point-point), le dysfonctionnement de l'un des récepteurs entraine
I'interruption des dispositifs en cascade.

7.8.2 Plusieurs récepteurs par ligne, connexion avec cable torsadé (connexion multipoint)
Tous les récepteurs connectés a une méme ligne doivent utiliser le méme protocole de communication RS485.
Pour chaque ligne valent les considérations suivantes:
¢ seul I'un des pupitres (celui placé a une extrémité de la ligne) présente la charge connectée.

e seul I'un des récepteurs (placé a l'autre extrémité de la ligne) présente la charge connectée.
¢ lalongueur totale de la ligne ne peut dépasser 1200 m.

R1 R2 R3

La ligne A du pupitre K1 a été utilisée pour la communication vers la télémétrie. Les extrémités (Pupitre K1 -
Récepteur R3) doivent avoir la résistance de terminaison connectée. Les récepteurs R1, R2 ne doivent pas
avoir la résistance de terminaison connectée. La longueur maximale de la ligne, d'une extrémité a l'autre (du
pupitre K1 au récepteur R3), est de 1200 métres.

NB: Dans ce cas précis de connexion (multipoint), le dysfonctionnement de I'un des dispositifs n‘a aucune
influence sur les autres récepteurs.
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7.8.3 Configurations mixtes (point-point /multipoint)

Il s'agit d'une combinaison des deux modes de connexion précédents permettant, en fonction de la
combinaison choisie, d'exploiter de fagon optimale les avantages des deux types de connexion et de réduire
également de fagon sensible les risques de dysfonctionnement. Voici un exemple de connexion mixte:

Sur cet exemple, le blocage éventuel
du récepteur R3 (connecté en

R1 R2 R3 R4 multipoint sur la ligne L3) n'entraine
(R AT e it aucun dysfonctionnement du
™ ﬁ = ﬁm récepteur R4.
l ; -
\ \ \ R3 ne se trouve pas aux extrémites
L1 L2 L3 L3 de la ligne L3, et ne doit donc pas étre
L1 terminé.

En cas de blocage du récepteur R2,
ce dernier étant le "générateur" de la
ligne L3, aucun des récepteurs qui lui
sont connectés en cascade (R3 et
R4) ne recevront les commandes.

7.9 Connexion avec ligne RS232

Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) peut étre contr6lé avec une ligne RS232 au moyen d'un PC ou d'un
pupitre prévoyant la communication RS232 (DCS2 et DCMT8). Ne pas oublier que la distance maximale avec
la ligne sérielle RS232 est de 15 métres. Se reporter au tableau de connexion ci-dessous :

DCS2/DCMT8 DTMRX2
RJ-JACK
Noir Tx RS232  -----mmem- RX232
Vert GND RS232  ------------ GND

Pour la connexion des récepteurs en cascade, connecter la borne RX232 a la borne TX232 de l'unité
précédente, et connecter la borne TX232 a la borne RX232 de l'unité suivante. Connecter les masses entre
elles (GND). Se reporter au schéma de connexion ci-dessous :

Du récepteur
précédent

Au récepteur
suivant

L CJJ|rx232
— C_J]|Tx232
C—JJ|6ND
—{ C_JJ|rx232
— CJ||Tx232
C—1JJ|6ND
L CJJ|Rx232
— C||Tx232
C—J][oND
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7.10 Connexion pour réception sur cable coaxial (COAX)

Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) comprend une réception de télémétrie sur cable coaxial (RG59 ou
équivalent). La distance maximale pouvant étre atteinte avec une communication coaxiale est de 350 metres
(distance Matrice — Caméra). Aucun dispositif d'amplification du signal vidéo ne peut étre installé (par ex.,
distributeurs vidéo). Pour une configuration correcte de l'installation, procéder comme suit :

e Connecter le BNC J1 du récepteur (voir page 8) a la sortie vidéo de la caméra.

e Connecter le BNC J2 du récepteur (voir page 8) a l'entrée vidéo de la matrice correspondant a l'adresse
configurée dans le récepteur (par ex., le récepteur n°1 sera connecté a l'entrée vidéo n°l de la matrice, le
récepteur n° 2 a l'entrée vidéo n°2 de la matrice, etc.)

e Configurer les Dip-switch SW1 pour une communication COAX (voir configurations protocole récepteur) et
configurer l'adresse du récepteur avec le Dip SW2 (voir paragraphe configuration du numéro d'identification
récepteur).

¢ Configurer la matrice (et si nécessaire le pupitre) avec une télémétrie de type Coaxial.

REMARQUE: La communication COAX n'est possible qu'avec les matrices modéle SMXXA (VIDEOTEC,
VIDEOTEC, VIDEOTEC e VIDEOTEC). Se reporter au manuel de chaque matrice pour la configuration de
cette derniére.

7.11 Type d'optigue contrdlée et réqgulation tension de contrdle optiqgue

AA\X ATTENTION: Toute connexion incorrecte de l'optique risque d'endommager cette derniére.

Le DTMRX2 (DTMRX224) peut contrdler des optiques a inversion de polarité ou a fil commun. En cas d'optique
fonctionnant a fil commun, connecter le fil commun a FOCUS —

Régulation de la tension de contr6le de l'optique

e activer une charge entre les bornes FOCUS+ et FOCUS- absorbant au minimum 10mA (utiliser une résistance
d'une valeur comprise entre 100 et 1000 ohms).

e connecter le cable d'alimentation et placer I'unité DTMRX2 ou DTMRX224 sous alimentation (DEL alimentation
allumée)

e positionner les pointes du tester sur les bornes FOCUS+ et FOCUS-

¢ maintenir enfoncée la touche FOCUS NEAR sur l'unité de commande

e réguler la tension de contréle de I'optique au moyen du trimmer TR1 (voir schéma page 8; par défaut 12V==—

NB : pour une régulation correcte, éviter de réguler la tension a vide (sans activer la charge).

7.12 Connexion des cables tourelle et optique

/A\. ATTENTION: Avant de procéder aux opérations suivantes, contrdler que la tension de contrdle tourelle
et la configuration du type d'optique utilisées sont correctes.

e Couper l'alimentation de l'unité
o Effectuer les connexions optiques et tourelle
e Placer I'unité sous alimentation

NB: Il est recommandé d'utiliser des cébles flexibles d'une section adéquate (voir paragraphe cables).

Page 15 MNVCDTMRX2A_1511_FR



8 Marche et arrét

/AA} Avant de mettre sous alimentation :

e contrbler que le matériel fourni correspond a la commande, et examiner les étiquettes de marquage en se
reportant au chapitre Description du marquage.

¢ controler que le fusible de protection du récepteur est intact.

e controler que le récepteur et les autres composants de l'installation sont fermés, et que tout contact direct
avec les parties sous tension est impossible.

e contrdler que tous les éléments sont solidement fixés.

e les cables d'alimentation ne doivent pas géner les opérations d'installation ni le mouvement de la tourelle.

e controler que les sources d'alimentation et les cables de connexion sont en mesure de supporter la
consommation du systeme.
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9 Entretien

2

/A Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) n'exige aucun entretien particulier.
Il est recommandé de l'installer sur une base solide et d'éviter que les cables d'alimentation et de connexion ne
constituent une géne au passage de I'opérateur.

10 Résolution des problémes

Le récepteur DTMRX2 (DTMRX224) se caractérise par une grande facilité d'utilisation, ce qui n'empéche que
des probléemes peuvent se présenter durant ses phases d'installation et de configuration, ou durant son

utilisation.

PROBLEME CAUSE PROBABLE SOLUTION

La DEL d'alimentation est Absence d'alimentation e Contréler le cable d'alimentation
éteinte Fusible grillé e Remplacer le fusible F1

Les commandes du Configuration  incorrecte de la|e Contréler la configuration des
RS485 ne répondent pas réception Jumper JP2 et JP4.

et la DEL d'alimentation

Vitesse ou protocole incorrect

e Contrbler la configuration du Dip-

et la DEL d'alimentation
est allumée

Vitesse ou protocole incorrect
Adresse récepteur incorrect
Cablage erroné

est allumee Adresse récepteur incorrect switch SW1
Céablage incorrect e Contrbler ladresse configurée
dans le récepteur (DIP SW2)
e Controler les cablages des bornes
RX485A et RX485B de J5
Les commandes du Configuration  incorrecte de la|e Controler la configuration du
RS232 ne répondent pas réception cavalier JP1

e Contrbler les configurations du
Dip-switch SW1

e Contréler Il'adresse configurée
dans le récepteur (DIP SW2)

e Contrbler le céblage des bornes
RX232 et GND

Les commandes en mode
COAX ne répondent pas et
la DEL d'alimentation est
allumée

Configuration incorrecte du protocole
Configuration incorrecte de l'adresse
récepteur

Céblage incorrect

e Contrbler le Dip-switch SW1

e Contrbler la configuration du Dip
SW2 et s'assurer que l'adresse
définie correspond au canal vidéo
d'entrée de la matrice SMXXA

e Contréler le cable coaxial
(longueur maximale 350 m). Ne
pas utiliser de  dispositifs
d'amplification vidéo entre
matrice, récepteur et cameéra.

La tourelle ne fonctionne
pas

Alimentation tourelle incorrecte

e Contrbler que la  tension
d'alimentation de la tourelle
correspond a celle fournie par le
récepteur

les commandes

Vitesse ou protocole incorrects
Adresse incorrecte

L'optique ne fonctionne Tension optique incorrecte e Controler le réglage du trimmer
pas TR1

Dans une connexion en Connexion incorrecte e Controler les cables de connexion
cascade, les  unités|e Configuration incorrecte de la|e Controler la configuration des
suivantes ne recoivent pas réception Jumper

o \Vérifier la configuration de SW1
e Contréler I'adresse configurée dans
les unités non en fonctionnement
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11 Caractéristiques techniques

Caractéristiques générales

Débit maximal ligne télémétrie RS485 1200 m

Débit maximal ligne télémétrie RS232 15m

Débit maximal réception COAX 350m

Débit contact auxiliaire 1A 230V~ /1A 24V=
Nbre max. de récepteurs adressables 99

Régulation tension optique

=== - 14 V=== max 100mA

Consommation maximale 10W

Puissance maximale de commutation 100 W

Température de fonctionnement De —20 °C a +50°C

Degré de protection IP IP56

Poids net 850 ¢g

Dimensions 225 (L) x 154 (W) x 81 (H) mm
Conformité EN55022 classe B, EN50130-4

EN60065, FCC part 15 Class B
Certification EAC

Caractéristiques spécifiques du récepteur DTMRX2

Tension d'alimentation

230V~ 50Hz

Tension d'alimentation tourelle

230V~ 50Hz

Fusible F1

F 250mA L 250V

Caractéristiques spécifiques du récepteur DTMRX224

Tension d'alimentation

24V~ 50/60Hz

Tension d'alimentation tourelle

24V~ 50/60Hz

Fusible F1

F25AL 250V
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1 Einfihrung

1.1 Inhalt der Verpackung

1 Empfanger DTMRX2 (DTMRX224)

1 Betriebshandbuch

2 VerschluBstopfen PG11

4 Wandbefestigungsbiigel mit den dazugehorigen Schrauben

Bei der Anlieferung des Produktes ist zu priifen, ob die Verpackung intakt ist und keine deutlichen Sturzspuren
oder Abschabungen aufweist. Falls die Verpackung beschadigt ist, muf3 sofort der Lieferanten davon
unterrichtet werden.

Kontrollieren Sie, ob der Inhalt mit der obigen Materialliste Ubereinstimmt.

1.2 Inhalt des Handbuches

In diesem Handbuch wird der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) mitsamt den Einzelheiten fur die Installation,
die Konfiguration und die Bedienung beschrieben. Dieses Handbuch ist sorgféltig zu lesen, insbesondere
das Kapitel, das sich mit den Sicherheitsaspekten befal3t. Erst dann darf der Empfanger installiert und
benutzt werden.

1.3 Schreibweisen

In diesem Handbuch werden verschiedene graphische Symbole benutzt, deren Bedeutung nachstehend
zusammengefafst wird:

A Gefahr elektrischer Entladungen; Falls nicht ausdricklich das Gegenteil angegeben ist, unterbrechen
Sie/\die Stromversorgung, bevor die beschriebenen Arbeiten durchgefiihrt werden.

An Der genannte Vorgang hat grof3e Bedeutung fiir den einwandfreien Betrieb des Systems: es wird
gebeten, die Beschreibung sorgféltig zu lesen und zu beherzigen.

Beschreibung der Anlagenmerkmale: Eine sorgfaltige Lektiire wird empfohlen, um das Verstandnis der
nachfolgenden Phasen zu erleichtern.
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2 Sicherheitsvorschriften

2

/A Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) entspricht den Vorschriften zur elektrischen Sicherheit,
elektromagnetischen Vertraglichkeit und den allgemeinen Anforderungen, die zum Zeitpunkt der
Veroffentlichung dieses Handbuches Gliltigkeit besafen.

Trotzdem werden den Benutzern (Installationstechniker und Bediener) einige Hinweise an die Hand gegeben,
die es ihm ermdglichen, unter den sichersten Bedingungen mit der Anlage zu arbeiten:

Die Installation des Geréates (und der gesamten Anlage, zu der es gehort), ist qualifizierten technischen
Fachleuten vorbehalten

Das Gerat darf ausschliel3lich von Fachleuten getffnet werden. Manipulationen am Gerét fiihren zum Verfall
der Gewahrleistungsrechte

Vorgeschrieben ist der Anschlu3 an eine Versorgungsleitung, deren Eigenschaften den Angaben auf den
Kennzeichnungsetiketten entsprechen (siehe das nachfolgende Kapitel Kennzeichnungsdaten)

Der Empfanger ist Uber einen allpoligen Netzschalter an das Versorgungsnetz anzuschlieBen. Der
Kontaktabstand bei jedem Pol mufd mindestens 3 mm betragen.

Die Stromversorgungsdose muf3 vorschriftsgemaf geerdet sein

Bevor der Apparat umgestellt wird oder technische Eingriffe vorgenommen werden, ist die Stromversorgung
zu unterbrechen.

Das Gerat gilt erst dann als deaktiviert, wenn die Stromversorgung ausgeschaltet und die Verbindungskabel
zu anderen Einrichtungen entfernt wurden

Verwenden Sie Kabel mit angemessenem Querschnitt (siehe Abschnitt Kabel)

Verwenden Sie keine spannungsfiihrenden Kabel mit Verschlei3- oder Alterungsspuren, weil sie eine
schwere Gefahr fiir Benutzer darstellen.

Das Kabel muf3 so installiert werden, dal’ es dem Bediener nicht hinderlich ist.

Das Gerét darf nicht in der Nahe entflammbarer Substanzen benutzt werden

Das Gerét darf nicht von Kindern oder vermindert zurechnungsféhigen Personen benutzt werden
Vergewissern Sie sich, dal3 der Apparat solide und zuverlassig befestigt ist

Anfragen beziiglich des technischen Kundendienstes richten Sie bitte nur an autorisierte Fachleute.

Das Handbuch ist fur kiinftige Einsichtnahme pfleglich aufzubewahren.

3 Kennzeichnungsdaten

a

An Auf dem Empfanger befindet sich ein Etikett mit folgendem Inhalt:

Identifikationscode des Produktes
Seriennummer des Produktes
Versorgungsspannung (Volt)
Frequenz (Hertz)

Verbrauch (Watt)

Schutzart IP

Auf der Verpackung befindet sich ein Etikett mit folgendem Inhalt:

Identifikationscode des Produktes (Strichcode Extended 3/9)
Seriennummer des Produktes (Strichcode Extended 3/9)
Kurze Produktbeschreibung

Versorgungsspannung (Volt)

Frequenz (Hertz)

Verbrauch (Watt)

Schutzart IP

Bei der Installation ist zu kontrollieren, ob die Stromversorgungsmerkmale des Empfangers mit den
erforderlichen Werten Gibereinstimmen. Der Gebrauch ungeeigneten Gerétes kann die Sicherheit des Personals
und der Anlage stark gefahrden.
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4 Beschreibung des Empfangers DTMRX2 (DTMRX224)

]

Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) ist ein Steuergerat mit Mikroprozessor zur Fernbedienung von

motorisierten Schwenk-Neige-Kdpfen und Optiken.

4.1 Eigenschaften

12 Funktionen : UP, DOWN, LEFT, RIGHT, AUTO, ZOOM TELE, ZOOM WIDE, FOCUS NEAR, FOCUS
FAR, IRIS OPEN, IRIS CLOSE, AUX

AUX: potentialfreier Hilfskontakt 1A 230 V~ / 1A 24 V~

99 mit Dip-Schaltern einstellbare Adressen

Ubertragungsalternativen RS232, RS485 und Koaxial

Repeater RS232, RS485 fur kaskadierte Konfiguration

Einstellbare Ubertragungsgeschwindigkeiten (1200, 9600, 19200, 38400 Baud)

Einstellbare Ubertragungsprotokolle: MACRO, Videotec Standard, Pelco D (2400 Baud) und Koaxial
Moglichkeit zur Benutzung von Optiken mit Polaritatsumschaltung oder gemeinsamem Draht
Hilfskontakt AUX einrichtbar fur Betriebsart Wiper

EEPROM fiir die Speicherung aktivierter Optionen

Led Spannungs-Anzeige

Led Steuerungsempfang

Led Funktion aktiv

Rein technische Eigenschaften (Verbrauch, Versorgungsspannung etc.) entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
Technische Eigenschaften.

4.2 Mit dem Empfanger kompatible Gerate

DCS3, DCTEL, DCJ, DCT, DCIR: Bedientastaturen.

VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC: Videomatrizen mit koaxialer Telemetriedateniibertragung
DCRE485: Kommunikations-Controller zur sterngeschalteten Kontrolle mehrerer Empféanger mit einer
Tastatur

PTH310, PTH910, NXPTH210 Schwenk-Neige-Kopfe Empfanger Version DTMRX2

PTH311, PTH911, NXPTH211 Schwenk-Neige-Kopfe Empfanger Version DTMRX224

ANMERKUNG: Wird das Schnittstellenmodul DCFIT verwendet, lalRt sich der Empfanger Uber die
Tastenmodelle DCS2 und DCMTS8 bedienen.
Eine umfassende Beschreibung der Geréateeigenschaften finden Sie in den einzelnen Bedienungshandbtichern.
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4.3 Installationsbeispiele

Ein Bediener mit mehreren Monitoren steuert eine Reihe von Schwenk-Neige-Képfen Uber eine
Telemetrieleitung RS485 mit kaskadierten Empfangern:

PT1 PT2

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

PT3

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

oo o

MATERIAL

Bedienung:
K1: Bedientastatur DCJ

Video:

M1: Videomatrix VIDEOTEC
2 Monitore

3 Kameras

Telemetrie:

R1,R2, R3: Empfanger DTMRX2
PT1,PT2,PT3: Schwenk-Neige-Kopfe
PTH910

Ein Bediener mit mehreren Monitoren steuert eine Reihe von Schwenk-Neige-Képfen mit Empfangern in der

Betriebsart Telemetrie Gber Koax-Kabel, von Matrix kommend:

PT1 PT2

R1

R2

PT3

R3

000 o

000 o

MATERIAL

Bedienung:
K1: Bedientastatur DCJ

Video:

M1: Videomatrix VIDEOTEC
2 Monitore

3 Kameras

Telemetrie:

R1, R2, R3: Empfanger DTMRX2
PT1,PT2,PT3: Schwenk-Neige-Kopfe
PTH910
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4.4 Kabel

In den Beispielen sind die Kabelstrecken unterschiedlicher Funktion verschiedenartig dargestelit:

Videokabel:
Koaxialkabel RG 59 oder gleichwertiges Kabel.

Mehrleiterkabel:

Jede Steuerfunktion der Schwenk-Neige-Einrichtung wird von einem empfangerinternen Relais aktiviert /
deaktiviert.

Die endgultige Anzahl der Kabel wird nach folgenden Daten bestimmt:

e 7 Drahte fiir die Bewegung der Schwenk-Neige-Einrichtung: rechts, links, auf, ab, Autopan, common, Erde

e 6 Steuerdrahte fur Optiken mit Polaritatsumschaltung (Zoom, Focus, Iris)

e 4 Steuerdrahte fur die Optiken mit gemeinsamem Draht (Zoom, Focus, Iris)

e 2 Drahte fir jeden benutzten Hilfsschaltkreis

e 3 Drahte fur Netzkabel

Anmerkung: Es wird empfohlen, fur die Funktionen in Nieder- und Hochspannung unterschiedliche Mehrleiter-
Kabel zu benutzen.

Empfohlener Mindestquerschnitt:

e 0,56 mm.2 (AWG 20) fur Hochspannungsdréahte Schwenk-Neige-Kopf (Empfanger DTMRX2 )
0,75 mm.2 (AWG 18) fur Niederspannungsdréhte Schwenk-Neige-Kopf (Empfanger DTMRX224)
0,34 mm.2 (AWG 22) fur Niederspannungsdrahte (Optik, Hilfsschaltkreis)

0,75 mm.2 (AWG 18) fur Netzversorgungsdrahte DTMRX2 (LINE, NEUTRAL und Erde)

1,00 mm.2 (AWG 16) fiir Netzversorgungsdrahte DTMRX224 (LINE, NEUTRAL und Erde)

Kabel fur digitales Empfangen / Senden der Steuerbefehle:

2 Drahte fur den Empfang von der Steuereinheit (verdrillte Telefondoppelader, Querschnitt 0,22 mm.2 AWG 24)
2 Drahte bedarfsweise fiir die Ubertragung zum nachfolgenden Empfanger in der kaskadierten Konfiguration
(verdrillte Telefondoppelader, Querschnitt 0,22 mm.2 AWG 24)

Anmerkung: Die Hichstentfernung fiir die Verbindung betragt beim Ubertragungssprotokoll RS232 etwa 15 m,
bei RS485 etwa 1200 m.

Sind mehrere Empfanger in einer Kaskade hintereinandergeschaltet, missen zwei separate Kabel fur den
Digitalempfang und die Digitalibertragung der Steuersignale zwischen den Empfangern verwendet werden
(keine mehrpaarigen Kabel benutzen).
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5 Installation

2

/A Die Installation darf nur von technisch versierten Fachleuten vorgenommen werden.

A Die folgenden Tatigkeiten sind bei unterbrochener Stromversorgung vorzunehmen, soweit nichts
Gegenteiliges genannt ist.

5.1 Offnen der Verpackung

Weist die Verpackung keine offensichtlichen Schaden auf (z. B. Sturzspuren oder starke Abschabungen), kann
anhand der Liste im Kapitel Einfilhrung Abschnitt Inhalt der Verpackung der Inhalt Gberprift werden.

Das Verpackungsmaterial ist voll receyclingfahig. Es ist Sache des Installationstechnikers, die
Verpackungsstoffe materialgerecht zu sortieren und nach den geltenden Landesvorschriften zu entsorgen.

5.2 Uberpriifung der Kennzeichnung

Y A\ Vor Beginn der Installationsarbeiten ist zu kontrollieren, ob das gelieferte Material den jeweiligen
Anforderungen entspricht. Zu erkennen ist dies anhand des Kennzeichnungsetiketts, wie es im Kapitel
Beschreibung der Kennzeichnung beschrieben wird.

Unter keinen Umstanden diirfen Anderungen oder Anschliisse vorgenommen werden, die in diesem Handbuch
nicht genannt sind: Der Gebrauch ungeeigneten Gerates kann eine schwere Gefahr fur die Sicherheit des
Personals und der Anlage bedeuten.
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5.3 Dip-Schalter und Jumper fur die Konfigurierung

Im folgenden Schema sind die Dipschalter und Jumper fur die Konfiguration dargestellt:

Trimmer TR1 fur i %
Spannungsregelung Optiken
SW1 SW2

e FL1
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i
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2

/A Anmerkung zu Klemme J5

Jumper J5 hat eine doppelte
Steckbuchsenreihe. Die Serigrafie
zu den oberen Buchsen liegt der
entsprechenden Klemme am
nachsten (NEUTRAL bezieht sich
etwa auf die obere Klemme),
wahrend die Serigrafie zu den
unteren Buchsen die entferntere ist
(z. B. bezieht sich COM auf die
untere Klemme). Zum Einfligen der
AnschlufZkabel in den
Klemmenblock J5 benutzen Sie in
den zugehorigen Offnungen einen
Schlitzschraubendreher (siehe
Abb. 1).

Schraubendreher6ffnug
fur obere Klemme

Schraubendreher6ffnug
fur untere Klemme

M\ 1 Obere Klemme

Untere Klemme

6 Netzanschluss

Der Anschlul? muf? mit den passenden Endkontakten der Klemme J5 vorgenommen werden (LINE, NEUTRAL, @),

Wie/\es in der Abbildung auf Seite 8 dargestellt ist.

A

Achtung! Bei der Verkabelung den Erdleiter 2-3cm langer als die anderen Leitungen ausfihren.

7 Konfigurieren des Empfangers

Durch die Konfigurierung wird der Empfanger optimal auf die Anlage abgestimmt. Diese Einrichtung
muf’ wahrend der Installation vom Installationstechniker vorgenommen werden.

Es ist empfehlenswert, nach einer gewissen Reihenfolge zu parametrieren, um Installationsfehler zu vermeiden.

Wahrend der Konfigurierung werden folgende Parameter eingerichtet:

Kennnummer des Empfangers (Empfangeradresse)
Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit (1200, 9600, 19200 oder 38400 baud)
Einstellung Empfangerprotokoll (MACRO, Videotec, Pelco D oder COAX)

Einstellung Aux oder Wiper

Empfangsmodus ( RS232 / RS485/ COAX)
Leitung RS485 mit AbschluB3widerstand beschalten

Anschlul? der Optiken
Anschluf an die Steuereinheit

Einstellung der Steuerspannung fir die Optik
Anschlul? der Kabel fiir Schwenk-Neige-Kopf und Optiken
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7.1 Vorgabe einer Kennnummer fur den Empfanger

Der Empfanger kann mit einer Adresse zwischen 1 und 99 versehen werden.

e Stellen Sie sicher, dal3 die Netzversorgung unterbrochen ist ( Spannungs-Led aus)
e Die Dipschalter SW2 nach der folgenden Tabelle konfigurieren:

DIP-SWITCH DIP-SWITCH DIP-SWITCH

1234 567 1234 567 1234 567
01 +--- --- 34 -4 -+ 67 ++-- --+
02 -t-- --- 35 ++-- -+ 68 --t- --+
03 ++-- --- 36 T S 69 +-+- --+
04 -t -- - 37 +- - -+ 70 -4+ --+
05 +- - - - 38 -4+ - - 71 +++- - -+
06 -t --- 39 ++4+- - +- 72 -t -+
07 +++- - -- 40 PR s 73 +--+ --+
08 —-et -- - 41 +- -+ - +- 74 -4+ --+
09 +--4 --- 42 s 75 ++-+ --+
10 -+ --- 43 ++-+ - +- 76 -+ --+
11 ++-4+ --- 44 - ++ - +- 77 +-++ - -+
12 —-tt --- 45 +-++ - +- 78 -4+ --+
13 +-++ --- 46 -+ - +- 79 ++++ - -+
14 -t - - - 47 ++4++ - +- 80 T
15 ++++ - - - 48 P 81 +--- +-+
16 - - - 49 +-- - - 82 -4-- +-+
17 +-- - - - 50 I I 83 +4+-- -+
18 e 51 +4+- - ++- 84 - -+
19 ++- - - - 52 R S 85 -+ -+
20 -t - - 53 +- - - 86 -4+ -+
21 +- - - - 54 -+ - 87 +++- +-+
22 -t - - 55 s 88 ---t -+
23 +++- +- - 56 -- -t - 89 +--+ +-+
24 R 57 +- -+ ++- 90 -4+ +-+
25 +--+ +-- 58 s 91 ++-+ +-+
26 -+ - - 59 ++-+ ++- 92 - -4+ -+
27 ++-+ +- - 60 - -+t - 93 +- ++ +-+
28 -t - - 61 +- ++ ++- 94 -4+ -+
29 +-++ +-- 62 -+ - 95 ++++ +-+
30 -+t - - 63 ++4++ ++- 96 R =
31 ++++ - - 64 -me- -+t 97 +--- -+t
32 SR 65 t--- --+ 98 - -+t
33 +-- - - 4- 66 -t - -+ 99 +4+-- - ++

7.2 Einstellung der Ubertragungsgeschwindigkeit

Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) kann Ubertragungen mit vier verschiedenen Geschwindigkeiten
vornehmen. Stellen Sie die Dipschalter 1 und 2 von SW1 nach der folgenden Tabelle ein:

Dip 1 Dip 2 Baud
OFF OFF 9600 *
OFF ON 19200
ON OFF 1200
ON ON 38400

* Werkseinstellung
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7.3 Einstellung Empfangerprotokoll

Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) kann mit vier verschiedenen Protokollarten betrieben werden. Passen
Sie die Stellung der Dipschalter 3 und 4 von SW1 nach der folgenden Tabelle an das gewinschte Protokoll an:

Dip 3 Dip 4 Protokoll
OFF OFF MACRO*
OFF ON Videotec
ON OFF Pelco D
ON ON COAX

* Werkseinstellung

Protokoll Pelco D: Der Empfanger arbeitet mit einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 2400 baud, unabhangig
von der Einstellung, die mit den Dipschaltern 1 und 2 von SW1 vorgegeben wird.

7.4 Einstellung Hilfsfunktion als Wiper

Beim Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) kann der Hilfskontakt (AUX) mit der Wiperfunktion geschaltet werden
(eine Funktion, die nur von den Bedientastaturen DCJ und DCT aus aktivierbar ist).

Normalerweise wird der Hilfskontakt von den Tastaturen aus mit dem Befehl Aux 1 aktiviert und auch
deaktiviert. Wenn der Wipermodus aktiviert ist, spricht der Hilfskontakt nur bei Betétigung der Taste Wiper
(Scheibenwischer) an. Beim Loslassen der Taste Wiper wird der Kontakt geldst.

Die Einstellung wird am Dipschalter 8 (SW2) nach der folgenden Tabelle vorgenommen:

Dip 8 Funktion Aux1
OFF Aux1*

ON Wiper

* Werkseinstellung

7.5 Einstellung des Betriebsmodus beim Empfanger (RS232/RS485/COAX)

_ . R$232[0 O] Pt
Einstellungen Jumper JP1 und JP2 fir Empfang RS485: RS485[00 P2
Einstellungen Jumper JP1 und JP2 fir Empfang RS232: Rs232(0R0P!

RS485[0 O|P2

Fur den Empfang COAX (Telemetrie Uber Koax-Kabel) reicht es aus, die Dipschalter 3 und 4 von SW1 so
einzurichten, wie im Abschnitt Einstellung Empféangerprotokoll beschrieben.

7.6 Beschaltung der Leitung RS485 mit AbschluRwiderstand
ANMERKUNG: Diese Einstellung ist nur erforderlich, wenn eine Ubertragungsleitung RS485 genutzt wird.

Fur die Konfigurierung der Jumper JP3 und JP4 siehe die folgenden Einstellungen:

A B Jumper in Stellung A A B Jumper in Stellung B
Einstellungen: JP3 in Stellung A: AbschluRwiderstand eingeschaltet bei Ubertragung RS485.

JP3 in Stellung B: AbschluRwiderstand ausgeschaltet bei Ubertragung RS485.
JP4 in Stellung A: AbschluRwiderstand eingeschaltet bei Empfang RS485.
JP4 in Stellung B: AbschluRwiderstand ausgeschaltet bei Empfang RS485.
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7.7 Verbindung mit Steuereinheit

Uber die Steckbuchse RJ11 des Empfangers (siehe J4 auf S. 8) lassen sich Digitaldaten im Modus RS485 oder
RS232 empfangen und Ubertragen. Die Bedientastaturen koénnen wahrend der Testphasen schnell
angeschlossen werden, ebenso lassen sich handelsibliche Konvertierungs-Schnittstellen anbinden (RS232-
Lichtleitfaser).

Fur die eigentliche Verbindung mit den Tastaturen verwenden Sie hingegen die Klemmen in Klemmenblock J5.
Es wird empfohlen, den Modus RS485 zu benutzen, mit dem eine Hdochstdistanz von 1200 Meter tberbriickt
werden kann und der immun ist gegen externe Stérungen. Im Empfangsmodus COAX lassen sich bis zu 350
Meter Entfernung von der Steuereinheit erreichen (mit Matrizen der Serie SMXXA). Im Empfangsmodus RS232
schlieBlich betragt die Entfernung zur Steuereinheit bis zu 15 Meter (PC oder Tastaturmodelle DCS2 und
DCMTS).

7.8 Verbindung mit einer Leitung RS485

Die Bedientastaturen DCJ, DCT, DCTEL und der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) lassen sich unmittelbar
Uber ein Telefonkabel verbinden, das dem Lieferumfang der Tastatur beigefiigt ist. Zu verwenden ist die
Steckverbindung RJ11 (J4) auf der Schaltung. Fir die eigentliche Verbindung zwischen Steuereinheit und
Empfanger gilt die folgende Vorgehensweise:

/A\ Verbindung Bedientastatur - Empféanger

Verbinden Sie den Telemetrieausgang der Bedientastatur Uber das beiliegende Telefonkabel mit dem
Abzweigkasten RJ-JACK. Die mit der Serigrafie RX485A und RX485B gekennzeichneten Klemmen des
Empfangers werden Uber eine verdrillte Doppelader mit dem gleichen Abzweigkasten verbunden, der zuvor an
die Bedientastatur angebunden wurde. Fur eine korrekte Installation siehe das folgende Diagramm und die
nachstehende Tabelle:

Ubertragungsmodus RS485: Hochstdistanz 1200 Meter.

DCJ, DCT, DCTEL, DCIR DTMRX2
DTMRX224

WeilR TX-485A  -—mm- RX485A

Gelb TX-485B -------- RX485B

} MAX 1200 m.

R RS485-A

000 RS485-B

e

TELEMETRY
RECEIVER

|% MAX 1200 m %|
An den Klemme

Telemetrieanschlu SR RS485-B RX“@ Empfanger

rB I n ; |§i] RX485A
der Bedientastatu h E PP RS485-A

Im Folgenden werden drei mégliche Anlagengestaltungen beschrieben:

e  Punkt-zu-Punkt-Verbindung (kaskadiert)
e Mehrpunkt-Verbindung (parallel)
e Mischverbindung

Seite 12 MNVCDTMRX2A_1511_DE



7.8.1 Anschluf mehrerer in Kaskade geschalteter Empfanger (Punkt-zu-Punkt-Verbindungq)

Die Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) kénnen das empfangene Signal intern regenerieren und auf einer
anderen Verbindungsleitung an den néachsten Empfanger weiterreichen. Jede der drei Leitungsstrecken (L1,
L2, L3) ist unabhangig und verbindet ausschlie3lich zwei Einrichtungen, beide mit eingeschaltetem
Abschlu3widerstand, von Punkt zu Punkt Gber eine Hochstentfernung von 1200 Meter. Die Distanz zwischen
der Bedientastatur K1 und dem Empfanger R3 kann bis zu 3600 m betragen (1200 m zwischen Bedientastatur
K1 und Empfanger R1, 1200 m zwischen Empféanger R1 und Empfanger R2, sowie weitere 1200 m zwschen
Empfanger R2 und Empfénger R3, also insgesamt 3600 m).

I I g I,

R1 R2 R3

L1 2IP L2 5 L3 5

Anmerkung: Die Klemmen RX485A und RX485B, die den eingeschalteten Abschlu3widerstand darstellen, miissen mit
den Klemmen TX485A und TX485B der vorangegangenen Einheit verbunden werden, auch diese mit eingeschaltetem
Widerstand. Die Klemmen TX485A und TX485B mit eingeschaltetem Widerstand miissen an die Klemmen RX485A und
RX485B der nachfolgenden Einheit angeschlossen werden (auch diese mit eingeschaltetem Abschluf3):

C_J||Rx485A
C_J||Rx4858
C_)|Tx485A
C_J)|Tx4858
C_J|Rx4854A
—{ C_JJ|Rx4858B
C_J)|Tx485B
C_J|Rx4854A
C_J||Rx485B

C__J]|Tx485n
— C_JJ|Tx4858
— C_JJ|Tx485A

Vom vorigen Zum nachsten
Empfanger Empfanger

Zur Beachtung: Bei dieser Verbindungsart (Punkt-zu-Punkt) fuhrt der Ausfall eines Empféngers zur
Unterbrechung der kaskadierten Gerateschaltung.

7.8.2 Mehrere Empfénger je Leitung, Verbindung mit verdrillter Doppelader (Mehrpunkt-Verbindungq)

Alle an dieselbe Leitung angeschlossenen Empfanger missen mit demselben Kommunikationsprotokoll RS485 arbeiten.
Fur jede dieser Leitungen gelten folgende Betrachtungen:

e Der Belastungswiderstand nur einer der Tastaturen (an einem Leitungsende) ist eingeschaltet

¢ Nur einer der Empfanger (am anderen Leitungsende gelegen) hat einen eingeschalteten Belastungswiderstand.

e Die Gesamtlange der Leitung darf 1200 m nicht Gberschreiten.

R1 R2 R3

Verwendet wurde die Leitung A von der Bedientastatur K1 fur die Kommunikation in Richtung Telemetrie. An
den Endpunkten (Bedientastatur K1 - Empfanger R3) mulR der AbschluBwiderstand eingeschaltet sein. Bei den
Empfangern R1, R2 darf er hingegen nicht eingeschaltet sein. Die Héchstlange der Leitung von einem zum
anderen Ende (von der Bedientastatur K1 bis zum Empféanger R3) betragt 1200 Meter.

Zur Beachtung: Bei dieser Verbindung (Mehrpunkt) beeintrachtigt der Ausfall eines der Gerate nicht den
Betrieb der anderen Empfanger.
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7.8.3 Mischkonfigurationen (Punkt-zu-Punkt/Mehrpunkt)

Die Kombination aus den beiden oben beschriebenen Verbindungsarten gestattet es, deren Vorziige optimal
auszunutzen und die Storungsanfalligkeit betrachtlich herabzusetzen. Nachstehend ist eine Mischverbindung
bespielhaft dargestellt:

In diesem Beispiel hat der Ausfall des
Empfangers R3 (Mehrpunkt-Anschluf?
R1 R2 R3 R4 an Leitung L3) Kkeine negativen
clb o ofFFEFE o Auswirkungen auf den Empfanger R4.
éméﬁ ﬁgﬁ mﬂ ﬂm R3 befindet sich nicht am Ende der
| | | Leitung L3, braucht also nicht
L1 L2 L3 L3 abgeschlossen zu werden.

L1 Sollte Empfanger R2 ausfallen, mithin
. N der ‘Generator’ von Leitung L3,
i kénnen samtliche mit ihm in Kaskade
SEne o Ene geschalteten Empféanger (R3 und R4)

RN I 3 keine Befehle mehr empfangen.

7.9 Verbindung mit Leitung RS232

Der Empféanger DTMRX2 (DTMRX224) kann Uber die Leitung RS232 von einem PC oder Bedientastaturen
gesteuert werden, welche den Kommunikationsstandard RS232 unterstutzen (DCS2 und DCMT8). Es sei daran
erinnert, daf3 hdochstens 15 Meter Distanz mit der seriellen Leitung RS232 tberbriickt werden. Siehe hierzu die
folgende AnschlufRtabelle:

DCS2/DCMTS8 DTMRX2
RJ-JACK
Schwarz Tx RS232  -———---—--- RX232
Griin GND RS232  —--memeeeee GND

Fur kaskadierte Empfangerverbindungen schlieBen Sie Klemme RX232 an die Klemme TX232 der
vorangehenden Einheit an und Klemme TX232 an die Klemme RX232 der folgenden Einheit. Verbinden Sie die
Massen (GND). Siehe auch das folgende Anschluf3bild:

Zum nachsten
Empfanger

VVom vorigen
Empféanger

L CJJ|rx232
— CJ||Tx232
C—JJ[GND
——{ C_JJ[rx232
— CJ]|Tx232
C—J][oND
L CJJ[rx232
— CJ]|Tx232
C—J]|6ND
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7.10 Verbindung fur Empfang uber Koaxialkabel (COAX)

Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) unterstiitzt den Telemetriedatenempfang tber Koaxialkabel (RG59 oder
gleichwertige). Mit einer Koax-Verbindung lassen sich bis zu 360 m Distanz tUberbriicken (Distanz Matrix —
Kamera). Nicht zuldssig ist die Zwischenschaltung von Geréaten zur Verstarkung von Videosignalen (zum
Beispiel Videoverteiler). Folgende Hinweise sind fir die einwandfreie Konfigurierung der Anlage zu beachten:

e BNC J1 des Empféangers (siehe S. 8) an den Videoausgang der Kamera anschliel3en.

e BNC J2 des Empfangers (siehe S. 8) an den Videoeingang der Matrix anschlieRen, deren Adresse der
gespeicherten Empfangeradresse entspricht (z. B. wird Empfanger 1 an den Videoeingang 1 der Matrix
angeschlossen, Empfanger 2 an den Videoeingang 2 der Matrix usw.)

e Richten Sie die Dipschalter SW1 fir eine COAX-Verbindung ein (siehe Einstellung Empfangerprotokoll) und
die Empfangeradresse mit Dipschalter SW2 (siehe Abschnitt Einstellung der Empfangerkennnummer).

e An der Matrix (und bei Bedarf an der Bedientastatur) die Telemetrielibertragung des Typs Koaxial einstellen.

ANMERKUNG: Eine KOAX-Verbindung ist nur mit Matrizen der Modelle SMXXA moglich (SM42A, SM82A,
SM84A und SM164A). Zur Matrixkonfiguration siehe die entsprechenden Handblticher.

7.11 Art der gesteuerten Optiken und Einstellung Steuerspannung fur Optiken

Ax ACHTUNG: Bei einem fehlerhaften AnschluR des Optiktyps kénnen die Optiken selbst Schaden
nehmen.

Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) ist fahig, sowohl Optiken mit Polarititsumschaltung als auch Optiken
mit gemeinsamem Draht zu steuern. Bei Optiken mit Betrieb Giber gemeinsamen Draht wird dieser an FOCUS —
angeschlossen.

Einstellung der Steuerspannung fiir die Optik

e Einschalten eines Belastungswiderstandes zwischen den Klemmen FOCUS+ und FOCUS- , der mindestens
10mA aufnimmt (verwenden Sie einen Widerstand mit einem Wert zwischen 100 und 1000 Ohm).

e SchlieBen Sie das Versorgungskabel an und speisen Sie die Einheit DTMRX2 oder DTMRX224 (
Spannungs-Led an)

e Die Tastkopfe des Testgerates an die Klemmen FOCUS+ und FOCUS- anlegen.

e Die Taste FOCUS NEAR an der Steuereinheit gedriickt halten

e Die Steuerspannung der Optik mit dem Trimmer TR1 regeln (siehe das Schema auf S. 8; Werkseinstellung
12vV=

Zur Beachtung: Die Spannung sollte nicht im Leerlauf eingestellt werden (ohne eingeschalteten

AbschluBwiderstand), weil dann Fehler auftreten.

7.12 Anschlul® der Kabel fiir den Schwenk-Neige-Kopf und die Optiken

\
/A\ ACHTUNG: Vor den folgenden Téatigkeiten ist sicherzustellen, daf3 die Steuerspannung des Schwenk-
Neige-Kopfes und der benutzte Optiktyp korrekt eingestellt sind

e Den Stromkreis der Einheit unterbrechen
e Die Verbindungen mit der Optik und dem Schwenk-Neige-Kopf herstellen
¢ Die Einheit mit Strom versorgen

Zur Beachtung: Es wird empfohlen, biegsame Kabel mit passendem Querschnitt zu verwenden (siehe
Abschnitt Kabel).
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8 Ein- und Ausschalten

/AA} Bevor die Stromversorgung hergestellt wird:

Anhand der Kennzeichnungsetiketten ist zu prifen, ob das Liefermaterial den beim Auftrag gemachten
Angaben entspricht, siehe die Ausfiihrungen in Kapitel Beschreibung der Kennzeichnung.

Prufen, ob die Schutzsicherung des Empfangers unversehrt ist

Prifen, ob der Empfanger und die anderen Anlagenkomponenten geschlossen sind, damit der direkte
Kontakt mit spannungsfiihrenden Teilen ausgeschlossen ist.

Stellen Sie sicher, dal3 alle Teile solide und zuverlassig befestigt sind

Die Speisekabel diirfen dem Installationstechniker bei den normalen Arbeiten ebenso wenig hinderlich sein,
wie der Bewegung des Schwenk-Neige-Kopfes

Prufen Sie, ob die Versorgungsquellen und die Verbindungskabel dem Systemverbrauch angemessen sind

Seite 16 MNVCDTMRX2A_1511_DE




9 Wartung

2

/A Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) bedarf keiner aufwendigen Wartung.
Es wird empfohlen, ihn beim Betrieb auf eine soliden Unterlage zu stellen, die Netz- und Verbindungskabel so
untergebracht, dal? sie dem Bediener nicht hinderlich sind.

10 Probleml6sung

Der Empfanger DTMRX2 (DTMRX224) ist sehr bedienerfreundlich, was aber nicht ausschlief3t, daf3 bei der
Installation, der Konfigurierung und der Bedienung Probleme auftreten kénnen.

PROBLEM

VERMUTLICHE URSACHE

ABHILFE

Die Spannungs-Led ist aus

Keine Netzversorgung
Schmelzsicherung durchgebrannt

e Netzkabel prifen
e Schmelzsicherung F1 ersetzen

Die Steuerbefehle werden
in RS485 nicht ausgefihrt,
die Spannungs-Led ist an

Fehlerhafte Empfangskonfiguration
Geschwindigkeit oder Protokoll falsch
Empfangeradresse fehlerhaft
Verkabelung fehlerhaft

e Einstellung der Jumper JP2 und
JP4 prufen.

e Einstellungen der Dipschalter
SW1 priifen
e Im Empféanger eingestellte

Adresse Uberprifen (DIP SW2)

e Die Kabelverbindung in den
Klemmen RX485A und RX485B
von J5 prifen

Die Steuerbefehle werden
in RS232 nicht ausgefiihrt,
die Spannungs-Led ist an

Fehlerhafte Empfangskonfiguration
Geschwindigkeit oder Protokoll falsch
Empfangeradresse fehlerhaft
Verkabelung fehlerhaft

e Einstellung des Jumpers JP1
prufen

e Einstellungen des Dipschalters
SW1 priifen

e Im Empfénger eingestellte
Adresse priufen (DIP SW2)

e Die Kabelverbindung in den
Klemmen RX232 und GND prifen

Die Steuerbefehle werden
im Modus COAX nicht
ausgefuhrt, die
Spannungs-Led ist an

e Falsches Protokoll
e Fehlerhafte Empfangeradresse
o Verkabelung fehlerhaft

e Dipschalter SW1 kontrollieren

e Die Einstellungen des Dip SW2
prufen und sicherstellen, dal3 die
eingestellte Adresse dem
Videokanal am Eingang der
Matrix SMXXA entspricht

e Koax-Kabel prifen (Hochstlange
350 m). Keine Gerdate zur
Verstarkung des Videosignals
zwischen Matrix, Empfanger und
Kamera benutzen.

Der Schwenk-Neige-Kopf
funktioniert nicht

e Fehlerhafte Stromspeisung
Schwenk-Neige-Kopfes

des

e Priifen, ob die Versorgungsspannung
des Schwenk-Neige-Kopfes dem
vom Empféanger bereitgestellten
Wert entspricht

Die Optik funktioniert nicht

e Fehlerhafte Spannung der Optik

¢ Die Einstellung des Trimmers TR1
kontrollieren

In einer
Kaskadenverbindung

empfangen die
nachfolgenden Einheiten

keine Steuerbefehle

Fehlerhafter Anschluf3

Fehlerhafte Empfangskonfiguration
Geschwindigkeit oder Protokoll falsch
Falsche Adresse

Verbindungskabel prifen
Jumper-Einstellungen prifen
Einstellung SW1 prifen

Adresse der nicht funktionierenden
Einheiten Uberpriifen
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11 Technische Eigenschaften

Gemeinsame Merkmale

Hochste Reichweite Telemetrieleitung RS485 1200 m

Hochste Reichweite Telemetrieleitung RS232 15m

Hochste Empfangsreichweite COAX 350m

Stromfestigkeit Hilfskontakt 1A 230V~ / 1A 24V=
Hochstzahl adressierbarer Empfanger 929

Spannungsregulierung Optik

== - 14 V=== max 100mA

Hochster Verbrauch 10 W

Maximal umschaltbare Leistung 100 W

Betriebstemperatur Von —20 °C bis +50°C
Schutzart IP IP56

Nettogewicht 850 g

Abmessungen 225 (L) x 154 (W) x 81 (H) mm

Konformitét

EN55022 Klasse B, EN50130-4
EN60065, FCC part 15 Class B
EAC-Zertifizierung

Spezifische Merkmale des Empfangers DTMRX2

Versorgungsspannung

230V~ 50Hz

Versorgungsspannung Schwenk-Neige-Kopf

230V~ 50Hz

Schmelzsicherung F1

F 250mA L 250V

Spezifische Merkmale des Empféangers DTMRX224

Versorgungsspannung 24V~ 50/60Hz
Versorgungsspannung Schwenk-Neige-Kopf 24V~ 50/60Hz
Schmelzsicherung F1 F25AL 250V
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ee UCMnomnb3oBaHus. To e camoe OTHOCUTCH K NIOOMYy Nuuy Unu KOMMaHuM, YYacTBYHOLIMM B CO30aHUM U
nyonukauum gaHHoro pykoBoacTea.
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1 BBeageHue

1.1 CoaoepXxXumoe ynakoBKU

1 npnémHuk DTMRX2 (DTMRX224)

1 pykoBOACTBO MO 3KCnnyatauum

2 KpblWwkn anga 3akpbitns PG11

4 ckobbl 4ns KpenneHus K CTeHe ¢ COOTBETCTBYOLLUMUN BUHTAMU

Mpu noctaBke usgenus ybeautecb B TOM, YTO yrNakoBKka He MOBpeXZeHa U He UMeeT SIBHbIX MpPU3HAKoB
nageHuin nnu wapanuH. B cnyvyae noBpexaeHus ynakoBkv crefyeT HeMeArneHHO 00paTUTLCS K MOCTaBLLMKY.
Y6eautbcs, YTO COOEPKMMOE COOTBETCTBYET YyKa3aHHOMY Bbille CMIMCKY MaTepuaros.

1.2 CoaepxaHue AaHHOro pykoBoacrTBa

B paHHom pykoBoacTBe onucbiBaetcs npuémHuk DTMRX2 / DTMRX224 n cneuunanbHble npoueaypbl 4ns ero
YCTAHOBKM, KOHGMUrypaumMm U UCNonb3oBaHusA. HeobGxoaymo BHUMATENbHO MpouYuTaTh HacTosiwee
PYKOBOACTBO, B 4aCTHOCTW, rNnaBy, B KOTOPOW NepeuyucrieHbl npaBuna TexHWku OGes3onacHocTu, nepef
yCTaHOBKOW M UCNONb30BaHUEM NPUEMHMKA.

1.3 YcnoBHbIe 0003HaYeHusa wpudTamm

B paHHoOM PyKOBOACTBE WUCMNOJIb3YKHTCA pPassinyHble rpacbvlqecme CMMBOIJ1bl, 3Ha4Y€HNEe KOTOPbLIX NPpUBOAUNTCA
HUXe:

A Puck nopaxeHua 3NeKTpu4eCknMM TOKOM; OTKITHOYUNTb NUTaHne nepen BbiNnofIHEHNEM onepau,M|7|, €CInun He
YKa3aHO NHOeE.

/A\ Onepauus oYeHb BaxxHa ONs Haanexallero yHKUMOHMPOBAHUS CUCTEMbI: HEOBXOAUMO BHUMATENbHO
npoYnTaTh NpPeayCMOTPEHHbIN NOPSAAOK AENCTBUIA U TOYHO UX BbINOMHUTb.

OnucaHne xapakTepucTuk cucTembl:PekomeHayeTcs BHMMATENbHO MpoYnTaTb, YTOObI MOHSTHL
JanbHenLwme waru.
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2 paBnna TexHUKn 6e3onacHoCcTn

/A\ Mpnémunk DTMRX2 / DTMRX224 cooTBeTCTBYyeT AENCTBYIOWMUM CTaH4apTaM Ha MOMEHT nybrnuvkaumu

HaCTOsLLEero pykoBOACTBA, YTO KacaeTcs anekTpnyeckon 6e30nacHOCTH, 3reKTpOMarHUTHOW COBMECTUMOCTU U

o6LWmnx TpeboBaHMIA.

OpHako, HeobxogmMmo obecneunTb Ge3onacHyto paboTy nonb3oBaTernen (TEXHUK-YCTaHOBLUMK U onepartop),

OTMETUB HECKONbKO MpefoCTePExeHNI:

e MoHTaxHas ycTaHOBKa YCTpoWcTBa (M BCENW CUCTEMbI, 4acTbl0 KOTOPOrO OHO $BMSETCH) AOIKHa
BbIMONMHATHCA KBaNUULMPOBaHHBLIM NEPCOHANOM C COOTBETCTBYIOLLEN NOATOTOBKOMN

e YCTPOMCTBO MOXET ObITb OTKPLITO TOMbKO KBanuMuUMpOBaHHbIM TEXHUYECKMM nepcoHanom. HapylweHue
LEenoCcTHOCTM Npubopa NpUBOaUT K OTMEHE rapaHTum

e [logcoeavHuTb K MWMHWM MWTaHUS, COOTBETCTBYIOLLEN YKa3aHHOW Ha MapKMPOBOYHBLIX 3TMKETKax ( CM.
cnegyowyto rnaey [JaHHbie MapKUupOeKU)

e [loaknioyeHne NpUEMHMKA K CETU MUTAHUSA JOMKHO BbiTb BbIMNOMIHEHO C NOMOLLLIO CETEBOrO BCEMOMSAPHOr0o
BbIKIIOYATENSA C PACCTOSAHWEM MEXAY KOHTaKkTaMmn He MeHee 3 MM Ha KaxxgoMm nortoce

o CeTeBad Bunka g4omkHa OblTb NOAKMIOYEHA K 3a3eMITEHMI0 B COOTBETCTBUM C AENCTBYOLMMY CTaHAapTaMu.

e [lepeg nepemelieHMEM UNM BbINOMIHEHMEM TEXHUYECKOrO BMeLLaTenbCTBa Ha YCTPOWCTBE, OTKIOYUTb
aneKTponuTaHne NpuémHuka.

e [lpnbBop cunTaeTcs OTKNIOYEHHBIM TOMLKO KOrAa NUTaHWe OTKIIYEHO U CoeanHuTEeNbHble kabenn ¢ Apyrumu
yCTpocTBaMm BbInn OTKOYEHBI

¢ lcnonb3oBaTb kabenu nogxoasiwero ceveHus (cM. naparpacd "kabenu").

He ucnomnb3oBaTb cunoBble kabenu cO cnegamu M3HOCA MMM CTapeHusl, Tak Kak OHW MpeacTaBnsioT

cepbesHbli pycK Ans 6esonacHOCTM nonb3oBartenem

Mpoknagka kabenen JOMmMKHa BbIMONHATLCA TakuM o6pa3oM, 4Tobbl OHM He MeLlanu onepaTopy.

He ucnonb3oBaTtb YCTPOWCTBO B NPUCYTCTBUN BOCNNAMEHSIOLLMXCS BELLECTB

He paspelwwaTtb nonb3oBaTbcs NpMbopom AeTaAM unn HegeecnocobHbIM nuuam

[MpoBepuTb, YTO YCTPONCTBO 3aKPENSIEHO MPOYHO U HALAEXHO

3a TexHn4YecKkon NnoaaepKKor obpallaTeCs TOMNbKO C YNOSTHOMOYEHHOMY TEXHNUYECKOMY NepcoHany

JormkHbiM 06pa3oM XpaHUTb AaHHOe PYKOBOACTBO AMS AarbHeNnLWwero ncnob3oBaHus

3 laHHble MapKUPOBKU

\ Ha npvémHuke nmeeTcs aTUKeTKa, Ha KOTOPOM NpuBeaeHa criegyrowas nHdopmaums:
MaeHTndmrKauMoHHbIN Ko NpoayKTa

CepuiHbI HOMEpP NpoayKTa

HanpsixeHne nutanua (BonbT)

Yactorta (u)

MoTtpebneHune (BaTT)

CteneHb 3awuThl IP

Ha ynakoBke nmeetca aTUKeTKa, Ha KOTOPOW NpuBedeHa crneyowasa nHpopmaums:
MaeHTndmkaumoHHbIN ko npoaykTa (Lwtpux-koa Extended 3/9)

CepuiHbIi HOMep npoaykTa (WwTpux-kog Extended 3/9)

KpaTkoe onucaHue npoaykra

HanpspkeHne nutaHus (BonbT)

Yactorta ("u)

MoTtpebneHune (BaTT)

CteneHb 3awuThl IP

Bo Bpems ycTaHOBKM YyOeOWUTbCA, YTO TEeXHWYECKMEe XapaKTepUCTUKM CUCTEeMbl MUTaHUs MpUEMHUKA
COOTBETCTBYIOT TpebyembiM. WCMNOMNb30BaHME HECOOTBETCTBYyOLEro o6opyaoBaHMS MOXET MNpUBECTU K
Cepbe3HOW OMacHOCTM Kak AnA nepcoHana, Tak 1 ang obopyaoBaHus.
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4 OnucaHue npuémHnkaDTMRX2 (DTMRX224)

MpuémHnk DTMRX2 (DTMRX224) - 3TO yCTpPOWCTBO MpuMéMa KOMaHL C MUKPOMpOoLEecCopoM Arfis

y,El,aJ'IéHHOFO KOHTPOJ1A MOTOPU30BaHHbLIX MOBOPOTHbIX N ONTUYECKNX yCTpOVICTB.

4.1 XapakTepucTukmu

12 dyHkumm: UP, DOWN, LEFT, RIGHT, AUTO, ZOOM TELE, ZOOM WIDE, FOCUS NEAR, FOCUS FAR,
IRIS OPEN, IRIS CLOSE, AUX (BBEPX, BHW13, BJIEBO, BIMNPABO, ABTO, 3¥YM TEJIE, 3YM WANPOK.,
®OKYC BITN3KO, ®OKYC OANEKO, NPUC OTKPbBIT, NPUC 3AKPbLIT, BCITOM)

AUX: BcnomoraTenbHbIn YncTbi KoHTakT 1A 230 B~/ 1A 24 B~

99 agpecos, BbIbMpaeMbix C MOMOLLLIO ABYXPAOHOrO nepeknoyarens

Mepekntoyerne mexay RS232, RS485 n koakcuanbHbiM kabenem

PeTtpaHcnatop RS232, RS485 anst koHdwurypaumm nocnegoBaTeibHOro CoOeAMHEHNS

CKopocCTb CBSA3M C BO3MOXHOCTbI0 Bbloopa (1200, 9600, 19200, 38400 60n4)

HoctynHble ans Bblbopa npoTokonbl ceasn: MACRO, Videotec crtangapt, Pelco D (2400 6oa) wu
KoakcmanbHbii

B03MOXXHOCTb MCMONb30BaHUA Kak paboTaroLwmnx 06bEKTUBOB C MHBEPCUEN MOMSIPHOCTU, Tak 1 OOBLEKTUBOB C
o0LWK1M NpoBoAOM

BcnomoraTteneHbIn KOHTakT AUX, HacTpamBaemsblin ¢ oyHkunen Wiper

EEPROM pgnsa coxpaHeHus akTUBHbIX OMLuMi

CeeToamoa Hanuums nuTaHus

CeeToamoa nony4eHns komaHgbl

CeeToamoa akTMBHOW OYHKLMK

[nsa cTporo TexHNMYecknMn xapakrepuctukamm (NoTpedbneHuns, HanpsXXeHns NMTaHusa U Tak ganee.) obpaTntbea
K naparpady "TexHuyeckne xapakrepnucTukm".

4.2 CoBMeCTUMbIe YCTPOUCTBa ANA UCnofib3oBaHUA C NPUEMHUKOM

DCS3, DCTEL, DCJ, DCT, DCIR: kHOMno4YHas naHerb KOHTPOss.

VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC, VIDEOTEC: BugeomaTpuubl C nepedaden OaHHbIX TenemMeTpum Ha
KoaKkcuarnbHbI kabernb

DCRE485: koHTpomnnep CBSA3M, KOTOPbIA MO3BONISIET KOHTPONMPOBaTb 3BE300N HECKOIbKO MPUEMHMKOB C
MOMOLLbIO OOHOW KnaBuaTtypbl

PTH310, PTH910, NXPTH210 noBopoTHble ycTporcTBa npnémHuka sepcnss DTMRX2

PTH311, PTH911, NXPTH211 noBopoTHble ycTponcTBa npuémHuka sepcuss DTMRX224

NMPUMEYAHUE: C nomouwbio moayna uHtepdernca DCFIT, MOXHO KOHTponMpoBaTb NPUEMHUK NOCPEACTBOM
KHorno4How naHenu mogenu DCS2 nnn DCMTS.
Cwm. oTgenbHble pyKOBOACTBA MO 3KCMyaTauumn Ans NoiHOro onMcaHus XxapakTepucTUK yCTPOWCTB.
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4.3 NpumMepbl YCTaAaHOBKMU

OnepaTtop C HECKONBbKMMU MOHUTOPaMM KOHTPOSNTMPYET CEPUO MOBOPOTHBIX YCTPOWUCTB C NPUEMHMKAMM,
HaCTPOEHHbIMM B Kackag c NuHuen tenemetpumn RS485:

PT1 PT2

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

PT3

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

OnepaTop C HECKOSNbKMMU MOHMTOpaMM,

MATEPWAN

YacTb KOHTpONA:
K1: KHono4yHasa naHenb koHTponst DCJ

YacTtb Bugeo:

M1: Matpuua eugeo VIDEOTEC
2 MOHUTOpa

3 Tenekamepbl

YacTb TenemeTpun:
R1,R2, R3: NpuémHukn DTMRX2
PT1,PT2,PT3: lNoopotHble ycTpoiicta PTHI10

KOHTPONUPYyeT psif MOBOPOTHbLIX YCTPOWCTB C paboTatommiu

NPUEMHUKaMN ¢ TenemeTpmen Ha KoakcnanoHoOM kabene, ngyliem ot MaTpuLbl:

PT1 PT2

R1

PT3

R2

R3

MATEPWAN

YacTb KoHTpOnA:
K1: KnonouHasi naHernb koHTponsa DCJ

YacTb Bugeo:

M1: Matpuua sugeo VIDEOTEC
2 MoHuTOpa

3 Tenekamepbl

YacTtb TenemeTpum:
R1, R2, R3: NpuémHukn DTMRX2
PT1,PT2,PT3: MNosopotHble yetpoiictea PTHI10
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4.4 Kabenu

B npvmepe Ha cxemax GbiiM MCMOMb30BaHbl PasfiMyHble TUMbI ydacTka Ansi 06o3HaveHusi kabenen
pasnMYyHOro HasHa4YeHus:

Buaeokabensn:
KoakcuanbHbI kabenb RG 59 nnu skBMBaneHT.

MHOIOXWMbHbIV Kabenb:

Kaxkgast PyHKUMS KOHTPOMS MOBOPOTHOrO YCTPOWCTBA aKTUBMPYETCS/OTKMIOYAETCsl C MOMOLLbI pene BHYTpU
npuemHuka

YCTaHOBUTb NTOrOBOE KONNYECTBO Kabenew, BbIMONHMB CreayloLimMe ykazaHns:

e 7 MpoBOAOB ANSs OBWMXEHUSA NOBOPOTHOIO YCTPOMCTBA: BNPaBo, BeBO, BBEPX, BHW3, ayTonaH, obLiee, 3emns
e 6 NPOBOAOB KOHTPONSA AN ONTUYECKMX NPUBOPOB C MHBEPCUEN NONAPHOCTU (3yM, POKYC, Anadparma)

e 4 npoBofa KOHTPONS ANs onTuyecknx npubopos ¢ oowum npoeoAoM (3ym, bokyc, anadparma)

e 2 npoBofa ANnd BCromoraTenbHbIX YCTPOWCTB

e 3 npoBofa ans cunosoro kabens

MpumeyaHue: pekoMeHOyeTCA NCMONb30BaTb Pa3fIMYHbIE MHOTOXWIbHbIE Kabenn Ans yHKUMA C HU3KUM Y
BbICOKUM HanpshXeHNeM.

MuHuManbHoe pekoMeHOyEMOE CeYEHME:

e 0,56 mm? (AWG 20) ons npoBOA4OB MOBOPOTHOIO YCTPOMCTBA BbICOKOTO HanpskeHus (npnémHuk DTMRX2)
0,75 mm? (AWG 18) anga npoBoAoOB MOBOPOTHOIO YCTPOMCTBA HU3KOIo HanpsbkeHus (npuemHuk DTMRX224)
0,34 mm? (AWG 22) ans NpoBOoAOB HU3KOrO HanpsiXeHus (06beKkTMBbI, BCMOMOraTerbHble YyCTPOUCTBA)
0,75 mm? (AWG 18) ans nposoaos nutaHMaDTMRX2 (TMHUA, HEMTPATb 1 3emns)

1,00 mm.2 (AWG 16) ans nposoaos nutaHusa DTMRX224 (TMHUA, HEUTPATb u 3emns)

kabenb anga undpoBoro npuéma/nepesayv KOMaHa:

2 npoBofa Ans npuéma oT 6rioka ynpasneHus (BONHOW BMTOWN TenedoHHbIn kabernb, cedeHune 0,22 mm? AWG
24)

2 npoBoja Ansa nepegayun K criefyoleMmy NnpuEMHMKY B KackagHoW KoHdurypauumn (tenedoHHasa BuTasa napa,
ceyenue 0,22 mm? AWG 24)

MpumeyaHue. MakcumarnbHoOe paccTosiHMe coeanHeHus npumepHo 15 m B RS232 m n 1200 m B RS485.

Koeda Heckoribko rpuémHukos coeduHeHbl 8 sude kackada, Heob6xo0UMO ucrons308ambs omdesibHble Kabesnu
0ns yugposozo npuéma u nepedadyu KomaHO (He ucnonb3oeamb Myrfbmu-rnapHble Kabenu) Mexoy
npuémHuKkamu
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5 YcTtaHOBKa

/A\ Oman ycmaHoeKku OOIIK€eH 8bINOIHAMbBCS MOJIbKO Keanud)uuupoeaHHb/M mexHU4YeCKUM repcoHasiom.

A Cnedyrowue npouedypbi O0IIKHbBI 8bIMOMHAMBCS MPU omcymemeuu MoOKIYeHUs 3/1eKMpornumanusl,
€c/iu He yKa3aHo UHoe.

5.1 PacnakoBbiBaHue

Ecnu ynakoBka He npepncTtaBnsieT ABHbIX AedEKTOB (M3-3a NageHust UM aHoMasnbHbIX CrefoB UCTUPaHUS),
NPOAOIMKNTL MPOBEPKY COOEPKaLLErocss B YMakoBKE MaTepuana, Ha OCHOBaHUM CMMCKa, YKa3aHHOrO B
naparpage Codepxumoe yrnakoeku B rnase BeedeHue.

YnakoBka MOSIHOCTbIO COCTOMT M3 nepepabatbiBaeMoro martepuana. TeXHWK, BbINOMHSIIOWMA YCTAHOBKY,
OomkeH nepepaboTaTb MX B OTXOAbl B COOTBETCTBUM C MpaBunamu guddepeHumpoBaHHoro cbopa unu, B
ntobom crnyyae, B COOTBETCTBMU C AENCTBYIOLLUMK B CTPAHE UCMOSIb30BaHWUsSi cTaHaapTaMu.

5.2 KOHTpOJIb MapKUPOBKU

/A\ Mepen Havanom yctaHoBkM y6eamTbes, YTO nocTaBnsgeMoe obopyAoBaHMe COOTBETCTBYET KOHKPETHOM
cneumdurKaLmmn, NpoBeEPsAs MapKMPOBOYHbIE 3TUKETKM, KaK OnMMcaHo B rmase [JaHHble MapKUpPOSKU.

Hu B koem crnyyae He BbINOMHATL HENPEAYCMOTPEHHbIE AAaHHBIM PYKOBOACTBOM COEAUHEHWUS UMW U3MEHEHUS:
NCMONb30BaHWE HECOOTBETCTBYHOLLMX NPUOOPOB MOXET CTaTb MPUYMHON CEPbe3HbIX PUCKOB ANs 6e30MacHOCTM
nepcoHana un cucteMbl 060pyaoBaHUS.
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5.3 OByXpsaHbIN NepekniYaTenb U NepeMbidKa KOHdUurypaumm

Ha cneaytowien cxeme onpenenntb ABYXPSAHbBIA NepeknovaTenb N NnepemMblYkn KoHGUrypauuu:
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/A\ MpumevaHue o knemme J5

Knemma J5 wmeeT pgBonHOM psag OtsepcTye Ana
OTBEPTKN

KoHHekTopoB. Lllenkorpacpus Ha HA BEpXHEN KNeMMme
BEPXHUX KOHHEKTOpax HaxoauTcs
Onke K COOTBETCTBYIOLLEN KIeMMe

N OTBepcTue ans
(Hanpumep NEUTRAL (HenTpans) OTBEpTKM
OTHOCUTCS K BEPXHEW KINeMMe), B TO Ha HIKHel Kremme
Bpems Kak wenkorpadus,
OTHOCSALLAACH K HWKHUAM Knemmam
HaxoauTcs  danblwe  (Hanpumep
COM 0THOCMKTCS K HWXKHEN Knemme).
Utobbl BBECTU COEOUHUTENbHbIE
kabenu B KIeMMHyl Konogky J5,
BCTaBUTb MIIOCKYlD OTBEPTKY B
cneumanbHble Nasbl, Kak MokasaHo Puc. 1
Ha pucyHke 1.

L BepxHsia knemma

HuxHas knemma

6 CoeguHeHMne nuTaHuA

CoeanHeHne BBINMOMHAETCA C MOMOLLBbIO COOTBETCTBYHOLIMX OkOHYaHui knemmbl J5 (LINE, NEUTRAL, @),
KaK nokasaHo Ha pUCYyHKe Ha cTpaHuue 8.

/A\ BHumaHue! Bo epemsi ebinosiHeHUs1 Npoe8odKu nod2omoeums 3a3emssiroujuli NpPoe8oOHUK Ha 2-3
CM OnuHHee Apyaux NPoeoOHUKOE.

7 KoHdpurypaumua npuemMHuka

dasa koHGpUrypauum npuémMHMKa no3BossieT HAacCTPOUTb €€ AN ONTMManbHOW paboTbl, B COOTBETCTBUU
Cc noTtpebHocTAMKM cucTembl. KoHdurypauusi gormkHa ObiTb BbIMOSIHEHA TONBKO BO BPEMST YCTaHOBKW,
OCYLLECTBAEMOWN TEXHUYECKUM CMEeLMarniucToM no yCTaHOBKeE.

PekomeHgyeTcs cnegosaTb Nopsaky KOHMUrypauuu napameTpoB, 4ToObl msbexaTb npobnem BO Bpems
YCTaHOBKM.
MapameTpbl, yCTaHOBMNEHHbIE HA 3Tane KoHurypauuu:

M aeHTUMKaLMOHHBIN HOMEpP NPUEMHUKA (agpec NPUEMHUKA)

YcTaHoBKa ckopocTtu cBsasu (1200, 9600, 19200 unu 38400 6oa)
HacTtpoiika npotokona npuémHuka (MACRO, Videotec, Pelco D nnn COAX)
HacTpolika BcnomoraTtenbHoro KoHtakra nnu Wiper

Pexum npuema npnémnnka (RS232/RS485/COAX)

MoaknioveHne Harpysku nuHum RS485

MopcoeamHeHne 06bLEKTUBOB

MogcoegnHeHne 6noka ynpasneHus

PerynupoBka HanpsKeHus KOHTpons o6bekTueamm

CoeavHeHve kabenen NOBOPOTHOrO YCTPONCTBA N OB HLEKTUBOB
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7.1 YcTaHOBKa uaeHTU(hMKauMoOHHOro Homepa NPUEMHUKa

MpuémHmk MoxeT BbITb HacTpoeH ¢ agpecom oT 1 40 99 BKNUYUTENBHO.
e ybeanTbcsa B OTCYTCTBMM NUTAHWS (CBETOANOL NUTAHUSA BbIKITHOYEH)
e HacTpouTb OBYXPSAHbIM NepekntovaTens SW2 B COOTBETCTBUM CO crneayoLen Tabnuuen:

Dip- Dip- Dip-

NEPEKIIO4Y MEPEKINIOY NEPEKIIOY

ATEIb ATEIb ATEIlb

1234 567 1234 567 1234 567
01 e 34 e 67 +4+-- --+
02 e R 35 - - -+ 68 S
03 +4-- - 36 -t -t 69 +-4- --+
04 -t - - 37 +- - - +- 70 -t - -+
05 +-4+- --- 38 -t - - 71 +++- - -+
06 -Ft- - - 39 +++- -+ 72 ---t -+
07 +++- - -- 40 ---t -+ 73 +--+ --+
08 s 41 +--+ - +- 74 -+-+ -+
09 +--+ --- 42 -+ - - 75 ++-+ - -+
10 S e 43 ++-+ - +- 76 R
11 +4+-+ - -- 44 -4t -+ 77 +-4++ -- 4+
12 -t --- 45 +- 4+ - +- 78 -+ -- 4
13 +-++ --- 46 -+t -+ 79 ++++ - -+
14 -ttt - - - 47 ++++ - +- 80 -—- e -t
15 ++++ - -- 48 --- - - 81 +--- -+
16 R 49 +--- - 82 -+ 4
17 +--- - 50 e 83 +4+-- +-+
18 -t - 51 +4- - +- 84 -- - -+
19 +4+- - +-- 52 - - - 85 +- - +-+
20 R S 53 +- - - 86 -+t -+
21 +- - - - 54 -+ - 87 +4+4+- +- 4+
22 -t - - 55 +4+4+- ++- 88 ---t +- 4
23 +4++- - - 56 R 89 +--+ +-+
24 e 57 +- -+ - 90 -4+ -+
25 +- -+ +-- 58 - -+ - 91 ++-+ +-+
26 -+ - - 59 ++-+ ++- 92 -- 4+ +- 4
27 ++-+ +- - 60 - -+t - 93 +-++ +-+
28 B o i 61 +- ++ ++- 94 -+++ -+
29 +- ++ +-- 62 -+ - 95 ++++ +-+
30 -4+t - - 63 ++++ ++- 96 S
31 ++++ +-- 64 ---- -+ 97 +--- -+t
32 L = 65 +--- -4 98 -t - -4+
33 e 66 - -+ 99 +4+-- -4+

7.2 HacTpouka CKOPpOCTU CBA3U

Mpuémunk DTMRX2 (DTMRX224) MOXET OCYLLECTBMATE CBSA3b C YETbIPbMS Pa3fiM4yHbIMU CKOPOCTAMU CBA3WN.
YcTaHoBUTE ABYXpsifgHOro nepekntodatens 1 n 2 SW1 B cCOOTBETCTBMM CO criegytoLlen Tabnuuen:

Dip 1 Dip 2 Bopa
BbIKI1 BbIKJ1 9600 *
BbIKI1 BKI1 19200
BKI1 BbIKJ1 1200
BKJ1 BKJ1 38400

* HacTporika no ymonyaHuio
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7.3 HacTtpouka NnpoTokosia NpuéMHUKa
Mpuémunk DTMRX2 (DTMRX224) moxeT paboTaTb C YeTblpbMS pasnuyHbIMKU TUNaMy NpoToKona. YCTaHOBUTL
OBYXpsioHbIM nepekntodatens 3 u 4 SW1 B COOTBETCTBUM C TUMOM XEnaemoro MpoTokona W CCbINascb Ha
cnegytowyto Tabnuuy:

Dip 3 Dip 4 MpoTokon
BbIKN BbIKIN MACRO*
BbIKJ1 BKIJ1 Videotec
BKI BbIKI Pelco D
BKI BKI COAX

* HacTporka no ymonyaHuio

MpoTtokon Pelco D: npuémHuMK ycTaHaBnmMBaeT ckopocTb cBsA3n 2400 6Gog, Hes3aBUCUMO OT TOro, 4TO
ycTaHoBneHo B dip 1 n 2 SW1.

7.4 HacTtpounka BcnomMmoraTtesnibHOro KoHtakra kak Wiper (cteknoouyncrurens)

MpuémHnKkDTMRX2 (DTMRX224) no3sonsieT ycTaHOBUTbL BCnomoraTenbHbi KOHTakT (AUX) ¢ dyHkumen Wiper
(dbyHKUMSA aKTUBMPYETCA TONBLKO C KHONoYHou naHenn DCJ u DCT).

Kak npaBuno, BCnoMoraternbHbl KOHTaKT aKTUBUPYETCS C KHOMOYHOW MaHenu ¢ nomoLLbi koMaHabl Aux 1 1
OTKIMoYaeTcs NoBTOpHOM kKomaHaon Aux 1. Ecnu aktuempoBaH pexum Wiper, BcnoMoraTernbHbI KOHTaKT OyaeT
paboTaTb TONbKO NOCPEACTBOM HaxaTusi Ha kHonky Wiper (cteknoounctutens). Mpu otnyckaHum kHonku Wiper
KOHTaKT OTKMoYaeTcs.

YcTtaHoBa npoussogutcs Ha dip 8 SW2 B cooTBETCTBMU CO crieqytoLlern Tabnuuen:

Dip 8 PyHkuma Auxi
BbIKN Aux1*

BKIJ1 Wiper

* HacTporika no ymonyaHuo

7.5 Hactpounka pexunma npuémHuka (RS232/RS485/COAX)

R$232(0 Ol
o A ]
Hactpoiiku MNMepembiyek JP1 n JP2 ana npnéma RS48! RS4 85[0 P2

Hactporiku MNMepembivek JP1 n JP2 ona npnéma RS23: RS232[000 P!
RS485[0 O]sr2

Ona npnéma  COAX (TenemeTpuss Ha KoakCuarbHbI Kabernb) [OOCTAaTOYHO YCTAHOBUTbL AOBYXPSOHbLIV
nepekntoyatens dip 3 n 4 SW1, kak ykasaHo B naparpade HacTtpoika npoTokona npuémHuka.

7.6 Moaknio4vyeHne Harpy3ku nmHum RS485
NMPUMEYAHME: [JaHHas HacTponika HeobxoaMma, TONMbKO eCIin UCMONb3yeTcst NMHNS cBA3nM RS485.

Ona koHdurypaumm nepembluek JP3 n JP4 cm. cnefyrolme HaCTPONKK:

A B lMepeMblyka B nonoxeHun A A B Mepemblyka B nonoxeHun B

Hacmpodiku:JP3 B nonoxeHuun A: Harpyska nogkniodeHa Ha nepegade RS485.
JP3 B nonoxeHuu B: Harpyska oTknioveHa Ha nepegadve RS485.
JP4 B nonoxeHuun A: Harpy3ka nogkrntodeHa Ha npnéme RS485.
JP4 B nonoxeHuun B: Harpy3ka oTkntodeHa Ha npnéme RS485.

Crp. 11 MNVCDTMRX2A_1511_RU



7.7 CoeauHeHue c 6NIOKOM ynpaBrieHus

KoHHekTop RJ11, Haxogsawmmncsa B npuemHuke (cMm. J4 Ha cTp. 8), obecneunBaeT npyvem v nepegady LMdpoBbIX
AaHHbIX B RS485 nnn RS232 1 6bICTpyto CBA3b C KHOMOYHBIMW NAHENAMN BO BPEMS HOBbIX 3TanoB UCMbITaHUS,
unn Ona noaknYeHns wuHTepdencos npeobpasoBaHud, uMerowmxca B cBobogHow npogaxe (RS232-
OMNTOBOSIOKHO).

[Ona wntoroBoro coeAuHeHWsi ¢ KHOMOYHbIMW MaHensiMu UCNonb3oBaTb KNeMMbl, UMEKLLMECS Ha KreMMHOM
konoake J5. PekomenayeTca mcnonb3oBatbh pexum RS485, koTopbii No3BonseT [OCTUYb MakcuMarbHOe
paccTtosiHue 1200 meTpoB n obecneunBaet becnepebonHyto cBsAsb. B pexnme npuéma COAX MOXHO SOCTUYL
MakcumaneHoe pacctosHne 350 meTpoB OT Groka ynpaBneHus (C nomoulpto matpuy cepum SMXXA). A B
pexnme npnéma RS232 MOXHO NOKPbITb MakcMMarnbHoe paccTosiHne 15 metpos ot 6noka ynpasnenus (MK wnnm
KHOMO4YHble naHenun mogenen DCS2 n DCMTS8).

7.8 CoeguHeHue c nuHneun RS485

KnonouHble naHenu DCJ, DCT,DCTEL u npuémHuk DTMRX2 (DTMRX224) wmoryT ObiTb CBSi3aHbl
HenocpeacTBEeHHO Yepes3 TenedoHHbIN Kabenb, NOCTaBNsAeMbI C KHOMOYHOW NaHemnbio , UCNOMb3yst KOHHEKTOP
RJ11 (J4), Haxogswmiicss B KOHType. [nst MTOrOBOro coeguHeHust Mmexay 61okoM ynpaBneHnst U NpUEMHUKOM
BbINOMHWTL CreayoLwue warm:

A CoeanHeHue KHOMOYHasA NaHesb - NPUEMHUK

MoaxknounTe TENEMETPUYECKUIA BbIXOL, KHOMOYHOW NaHeNn ¢ NOMOLLbIO NMOCTaBEHHOrO TenedOHHOro kabens K
pacnpegenutenbHon kopobke RJ-JACK. [logknounmTb C MOMOLLLIO BWUTOM Napbl KNEMMbl MPUEMHMKA,
OTMeuYeHHble TpadapeTHon nevatbio, U RX485A n RX485B k pacnpegenutenbHon kopobke RJ-JACK,
npeaBapuTENbHO NMOAKMYEHHOW K KHOMOYHOM naHenu. OBpaTutbCs K criegylowen cxeme u K Tabnuue Hmke
ONS BbINOMIHEHMS MPaBUITbHON YCTAHOBKM:

Pexxum cBsa3uMRS485: MakcmanbsHoe pacctosiHue 1200 meTpos.

DCJ, DCT, DCTEL, DCIR DTMRX2
RJ11 A unu B DTMRX224
| Benbit TX-485A - RX485A |
Wentoln TX-485B  —--eeeme RX485B

| MAX 1200 m

00 RS485-A

Ll RS485-B

=22
@) @)

TELEMETRY
RECEIVER

O @)

|% MAX 1200 m%|

K koHHekTOpy Knemma
TenemeTpun =7 2909 RS485-B Rx485 MprémHuk
KHOMOYHOW NaHenm I RX485A

@GS RS485-A

[anee npnBeaeHbl BO3MOXHbIE YCTAHOBKN CUCTEMDI:

e CcoepamnHeHuve ToYKa 3a TOYKOW (Kackan)
e MHoroTo4evHoe coeamHeHue (B Napannenb)
e CwmellaHHOe coeguHeHne
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7.8.1 KackagHoe coenHeHUe HEeCKONbLKUX NPUEMHUKOB (coeauHeHue Tuna "To4vka-Touyka")

MpuemHnkn DTMRX2 (DTMRX224)MoryT BHYTPEHHE pereHepmMpoBaTh NPUHMMAaEMbIV CUrHaN U OTNPaBATb ero
Ha HOBYIO NMHUIO CBA3M K cneayowemMy npuemHuky. Kaxaein n3 tpex yyactkos nuHum (L1, L2, L3) cuutaetca
He3aBNCUMbIM W coeauHseT MO MPUHUMMY TOYKa-TOYKa TONMbKO OBa YCTPOWCTBa, oba C MOOKMOYEHHON
Harpyskom, Ha anuHy makcumym 1200 meTpoB. PaccTosiHne Mexay KHOMOYHOW naHenbto K1 n nppuemHukom R3
MoxeT gocturatb 3600 m (1200 m mexay kHonovHom naHenbto K1 u npuémHukom R1, 1200 m npuémHukom R1
n npuémnnkom R2, n ewe 1200 m mexagy npuémHukom R2 n npnémHukom R3, n Bcero3600 m).

T T

L1 AP L2 31| L3

MpumeuyaHue: Knemmbl RX485A n RX485B ¢ nogknmoyeHHOW Harpys3kom LOIMKHbI ObITb MOA4COEOUHEHDI,
COOTBETCTBEHHO, K knemmam TX485A n TX485B npepplayuiero 6mnoka, takke C NOAKMOYEHHOW Harpy3koWn.
Knemmbl TX485A e TX485B ¢ nogkmOYEHHOW HArpy3kol OOMKHbI OblTb NOACOEAMHEHbI, COOTBETCTBEHHO, K
knemmam RX485A n RX485B cnepytouero 6noka (Takke ¢ NOAKMOYEHHOW Harpy3Kown):

C__JJ|Rx485A
C_J||Rx4858
C_J)|Tx485A
C_1)|Tx4858
C__JJ|Rx485A
—{ C_1J|rx4858
C_1]|Tx4858
C__JJ|Rx485A
C__||Rx4858

]| Tx485A
— )| Tx4858
— ]| Tx485A

K cnepytowemy
NPUEMHUKY

OT npegblayLuero
MPUEMHMKA

MpumeyaHue. B cnyyae gaHHOro coeduHeHus (TOYKa-TOYKa) HEUCNPaABHOCTb OAHOTO M3 NMPUEMHMKOB BedeT
npepbiBaHe YCTPOWCTB B Kackage.

7.8.2 HeckonbKo NPpUEMHUKOB B NMMHUMU, COeONHEHWEe C BUTOW napowv (MHOroTto4yeyHoe coeguHeHue)

Bce npnemMHuKK, NoAKMOYEHHbIE K TON e NMHUKN, OOMMKHbI UCMOMb30BaTb TOT XKe NPOTOKON ¢BsA3n RS485.

[nsa kaxgow U3 NUHWUIA OeNCTBMTENbBHbI Crieayolme coodpaeHus:

e Harpyska MOAKIYEHa TOSMbKO Y OAHOM M3 KHOMOYHbIX MaHenen (Ta, YTO pacrnosyiokeHa Ha OO4HOM KOHLE
NNHWN).

e Harpy3ska NogkroyeHa TONMbKO Y OOHOro U3 NPUEMHUKOB (pacnonoXeH Ha APYrOM KOHLE NMHUN).

e 00Wasa anuHa NHMM He gormkHa npeebiwatb 1200 M.

R1 R2 R3

MCMNofb30BaHa NMHUA A KHOMoYHOW naHenu K1 gnsa cBaswm k TenemeTpun. Ha koHuax (KHonoyHasi naHenb K1-
NpMéMHUK R3) OOmKHO ObITb NOAKMIOYEHO OKOHEYHOEe conpoTuBneHue. Ha npuémuukax R1, R2 okoHe4vHoe
COMNpPOTMBIEHME HE JOIMKHO BbITb MogknoveHo. MakcumaneHasa AnnHa NHUMKM, OT O4HOro KoHua Ao apyroro (ot
KHonouHow naHenu K1 k npuémnumky R3), coctaBnsaet 1200- m.

MpumeyaHue. B cnyyae Takon cBA3M (MHOroTo4MEYHOE COEAMHEHUE), BbIXOA M3 CTPOSt OOHOrO U3 YCTPOWUCTB He
BNUSAET Ha ApYyrve NPUEMHUKN.
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7.8.3 CmellaHHbIe KOHUrypaumm (Touka-Touka / MHOroTode4yHoe)

OTO coyeTaHue OBYX MpeablaylimMx CnocobOB COeAMHEHWsl, U, B 3aBUCUMOCTU OT BblGpaHHOM KOMGWHaLMW,
MO3BOSIAET fy4llle UCMOoSb30BaTb NpenMyLLecTBa 06oMX TUMOB CBSA3M, CYLLECTBEHHO CHUXasi, TakuM 0GpasoM,
BEPOSATHOCTb HencnpaBHOCTU. MprMep CMELLaHHOrO CoeMHEHNS:

Ha npeanoXKeHHOM npumepe
BO3MOXHasi OnokvpoBka NpUEMHUKa
R3 (noagcoeguHéHHoro Kk nuHum L3

R1 R2 R3 R4

R P R R MHOrOTOY€YHbIM obpasom) He
W;W mﬂ ﬂm npmBoanT K cbosiM NpnémHuka R4.
| \ | R3 HaxoguTtca He Ha KoHuax NUHUK
L2 L3 L3 L3, nosTomMy OKOHYaHue He
TpebyeTcs.
Ecnn npuémunk R2 3abnokupyetcs,

oyay4dn "reHepatopom" nuHum L3, Bce
NPUEMHUKM, NOOKMOYEHHbIE K HEMY B
kackage (R3 un R4), He Oyayt
nony4yaTtb KOMaHAabl.

7.9 CoeauHeHue ¢ nuHuen RS232

Mpuémunk DTMRX2 (DTMRX224) moXeT KOHTPONMpoBaTbCa € NomoLllbio nuHumn RS232 ¢ MK nnn kHono4vHowm
naHenu, Kotopble BKMoyaroT B cebsa cBA3b RS232 (DCS2 n DCMTS8). CnegyeT HaNnOMHUTL, YTO MakcumarbHoe
pacctosiHue ¢ cepuriHon nuHuen RS232 coctaBnsdet 15 metpoB. O6patuteck K criegyowen tabnuue
COeNHEHMS:

DCS2/DCMTS DTMRX2

RJ-JACK
YépHbin Tx RS232 - RX232
| 3enénbiit GND RS232  —--------—-- GND |

[na nocrnegoBaTenbHOro COEAMHEHMSI MPUEMHUKOB noacoequHuTb knemmy RX232 k knemme TX232
npeablgylwero 6noka, u nogcoeamHntb knemmy TX232 k knemme RX232 cneaytowero 6noka. CoeguHuTb
Maccol mexay cobown (3MJT). B niobom cnydae obpatuTbCa Kk crneayoLlen cxeme CoeanHEHNs:

L__J||RX232
L__1}|Tx232
L__1]|GND
L__J||RX232
L__1}|Tx232
L__J||GND
[__1]|Rx232
L__1}|Tx232
L__1||GND

OT nprémHuka K npnémnunky
npenblavLlero cnenvioLlero
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7.10 CoeamHeHue ANA npuéma Ha KoakcuanbHbIN Kabenb (COAX)

MpuémHnk DTMRX2 (DTMRX224) BkniovaeT npuem TeneMeTpum Ha KoakcuanbHbl kabenb (RG59 wnu
3KBUBANEHTHbIN). MakcumanbHas gocTuraemas OMCTaHUMA C KoakcuManbHOW CBsA3bio paBHa 350 meTpa
(paccTosiHMe oT MaTpuubl 40 Tenekamepsbl). He pa3pelueHo npepbiBaTh YCTPOUCTBA YCUNEHUS CUrHana Bugeo
(Hanpumep, Buageopacnpegenutenn). ns npaBunbHON KOHPUrypaLmum cMCTeMb:

¢ [logcoeguHnts BNC J1 npnémHuka (cMm. cTp. 8) K BUAEOBbLIXO4Y TeNekamepsl.

e T[logcoegmHute BNC J2 npmémHumka (cm. cTp. 8) K BMAEOBXOAY MaTpuLbl, COOTBETCTBYIOLLEMY anpecy,
YyCTaHOBMEHHOMY B MpuemHuke (Hanpumep, npuémHuk Nel OyaeT nogcoeamHeH k Bugeosxogy — Nei
mMaTtpuubl, npuémHuk Ne 2 - k Bugeosxogy Ne2 matpuubl 1 T.4.)

e YcTaHOBUTb ABYyXpsaaHbIn nepekntodatens SW1 Ha cBasbe COAX (CM. HacTpoKrku nNpoTokona nNpuémHmnka) u
yCTaHOBUTbL agpec npuémHuka ABYXpaaHbiM nepeknovatenem SW2 (cm. naparpad "ycTaHoBka
NOEHTUUKALMOHHOIO HoMepa NPUEMHUKA").

e YCTaHoBMTb MaTpuuy (M NP1 HEOBXOAMMOCTU KHOMOYHYIO NaHenb) C TeNekaMepor KoakcmanbHOro Tuna.

NMPUMEYAHUE: Cease COAX Bo3MOXHa Tonbko ¢ mMatpuuamu mogenu SMXXA (VIDEOTEC, VIDEOTEC,

VIDEOTEC n VIDEOTEC). O6patuTbCs K pyKOBOACTBAM MO MaTpuLe 4515 BbINOSHEHUS €€ KOHUrypaumm.
7.11 Tun KOHTpONUPyeMbIX 00HLEKTMBOB U PerynupoBKa HanpshkeHWUs KOHTPons 00bLEKTMBOB

\ BHUMAHME!: HenpasunbHoe nodknwoyYeHUe muna o6bekmugos MOoXem rnpueecmu K rnospexx0oeHuro
camux o6beKkmueos.

DTMRX2 (DTMRX224) mMOXeT KOHTPONMpoBaTb kak OOBLEKTMBLI C MHBEPCUMEN MOMSIPHOCTU, Tak U C OOLLIMM
npoeogoMm. B cnyyae 06beKTMBOB ¢ 0OLLMM NPOBOAOM NoAcoeanHUTL 06wmii npoeog k FOCUS —

Peaynuposka HarnpsixeHUust KOHmMpPoris obbekmusamu

e MOAKMIOYMTbL Harpysky mexay knemmamm FOCUS+ n FOCUS- kotopas notpebnsem kak mMuHumym 10 MA
(ncnonb3oBaTtb pe3ncTop co 3HaveHnem mexay 100 n 1000 Owm).

e nopknMounTb kabenb nuTaHua u nopgaTb nuTaHume Ha GNokDTMRX2 wnu DTMRX224 (CUL nuTaHus
BKITIOMEH).

e pa3MecTUTb HaKOHEYHUKM TecTepa Ha knemmax FOCUS+ e FOCUS-

e yaepxmBaTb Haxaton kHornky FOCUS NEAR Ha 6noke ynpaeneHus

e OTperynupoBaTtb HanpsXXeHne KOHTPONs 06BLEKTUBOB C nomoLlbio Tpummepa TR1 (cm. cxemy Ha cTp. 8; no
ymonyanuio 12 B

MpumeyaHue. He perynnpoBatb HanpsbkeHWe BXOMOCTYHO (HE MOAKIMIOYUB HArpy3Ky), MHave perynuposka bynet

HenpaBUIbHOMN.

7.12 CoeanHeHue Kabenem NOBOPOTHOIro YCTPOUCTBa U OOBHLEKTUBOB

y
A\ BHUMAHMWE! [lleped mewm, kak ebinonHume crnedyrouue oriepauuu, ybedumbcs 6 rnpasusibHocmu
HarnpsKeHUs KOHMPOJIsi M08OPOMHOZ0 yecmpolcmea U yecmaHOo8KU murna Ucrosib3yeMbix 06beKmueos.

o  OTKNIOUNTL NEKTpoNUTaHue Groka
e BbINONHUTL coegMHEHUSA C OOBEKTUBOM U MOBOPOTHLIM YCTPOMCTBOM
e [lopatb NUTaHMe Ha GNoK

MpumevaHune. PekomeHayeTcss ucnonb3oBaTb rMbkue kabenu ¢ nogxoasmm cedveHnem (cMm. naparpad
kabenu).
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8 BknroyeHue u BbibIKNKO4YeHue

At [lepeq nogaven NnUTaHus:

e [poOBepUTb, YTO MOCTaBnseMoe 06OpyaoOBaHWE COOTBETCTBYET KOHKPETHOW cneumndukaummn, npoBepsis
MapKMpPOBOYHbIE 3TUKETKU, KAk onncaHo B rnaee OnucaHue MapKUpOsKuU.

e POBEPUTH LENOCTHOCTb NPeaoXpaHMTeNs NPUEMHMKA.

e [1pOBEpPUTb, YTO I'IpI/IéMHVIK n gpyrme KOMrNnoHeHTbl B CUCTEeMe 3aKpbITbl K, crniegoBaTesibHO, I'IpﬂMOI7I KOHTaKT C
TokoBeaAyLMMUN HaCTAMU HEBO3MOXKEH.

e [lpoBepuTthb, YTOOLI BCE KOMMOHEHTLI ObINM 3aKpeneHbl XOPOLUO U HaAEXHO.

e kabenu nuTaHMa He Q[JOSKHbI MpPeacTaBnsaTb MOMeEXy AN HOpMarbHOW AeATENbHOCTM TEXHUYECKOro
crneunanncTa, BbIMOMHSAIOLWEro yCTaHOBKY 1 OBWKEHME NOBOPOTHOMO YCTPOMCTBA.

e [pPOBEpPUTb, YTO UCTOYHUKN NMUTAHUA N COEeOAUHUTEIIbHbIE kabenu B COCTOSAHMM obecnevunTb H€O6XO,EI,I/IMO€
3HepronoTpebrneHne cMcTeMsI.
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9 Texob6cnyxuBaHue

/A\ MpuémHnk DTMRX2 (DTMRX224) He TpebyeT 0cO6EHHOro TEXHNYECKOro obCnyxXmBaHus.
PekomeHOyeTCs yCTaHOBUTbL €ro Ha MPOYHYIO OMopy, YTOObI kabenu NUTaHMa U COeAMHEHUs Haxoawunuchb B
TaKkoM MOSI0XKeHNW, YTOObI HEe MeLlaTb onepaTopy.

10 YcTpaHeHue HeucnpaBHoOCTEN

Mpuémunk DTMRX2 (DTMRX224) xapakTepu3yeTcs 3Ha4YMTeNnbHOW NPOCTOTON 3KCMyaTaLumn, HO HECMOTPS Ha
3TO MOTyT NOSIBUTBCS NPOONEMbI Ha 3Tane yCTaHOBKU, KOHPUrypawunum unm Bo BPEMS UCMOMb30BaHKS.

TMPOBJIEMA BO3MOXHAA NPUYNHA PELWWEHUE
CU/[] numaHus ebiknoYyeH |e HeT nuTaHus o [lpoBepuTb Kabenb NUTaHMSA
o [leperopen npegoxpaHuTens o 3ameHunTb Npegoxpanntens F1
He 8blirosnHames | o - Owmnbo4vHasi KoHUrypaumsi nppuéma e [IpoBepuTb yCTaHOBKY
komaHObl &8 RS485 a|e HenpasunbHas CKOpOCTb nin|  Mepembivek JP2 n JP4.
ceemodouod numaHusi NPOTOKON e [llpoBeputb  yctaHoBku  dip-
eopum e HenpaBunbHbIN agpec NPUEMHMKA nepekntoyatena SW1
e HenpasunbHasa npoBoaka e [lpoBepnTb 3agaHHbIN agpec B
npvemHuke (DIP SW2)
e [lpoBepuTb NPOBOAKY Ha KreMmax
RX485A n RX485B y J5
He 8bIMOMHAMCS | ¢ OMBOYHas KoHUrypauus npuéma e [lpoBepuTb HaCTPOWKY
KomaHObl  RS232, a|e HenpaBunbHas CKOpOCTb unm Mepemblykn JP1
ceemoduod numaxusi npoToKon e [lpoBeputb  ycTaHOBKM dip-
aopum e HenpaBunbHbIN agpec NpUEMHMKa nepekntovatens SW1
e HenpaBunbHas npoBoaka e [lpoBepuTb 3ajaHHbI agpec B
npuemHuke (DIP SW2)
o [lpoBepuTb  NPOBOAKY  KIEMM
RX232 1 GND (3MIJT)
He 8bIMOJIHSOMCS | o HenpaBunbHas KOHpurypaums | e [poBeputb  dip-nepekntoyarens
KomMaHObl  a  pexume npoTokona SWi1
COAX, a ceemoouol|e HenpasunbHas KoHpUrypauusa agpeca | e Npoeeputh HacTponku DIP SW2 1
numaHus eopum NpUéMHUKa ybeanTbCs, 4TO YCTaHOBIEHHbIN
e HenpasunbHas npoBoaka agpec  COOTBETCTBYeT  kaHany
BMOEO Ha BXOAe MaTpuubl
e [lpoBeputb KoaKcuarnbHbI
kabenb (MakcumanbHad agnvHa
350 ™). He wcnonb3oBatb
ycunuTenb BMAEO mMexay
MaTpuuen, NPUEMHNKOM n
Tenekamepomn
lMosopomHoe e HenpasunoHoe nuTaHWe NOBOPOTHOrO [e [lpoBepuTb, 4TOOLI HanpsxeHue
ycmpoticmeo He yCTponcTea NUTaHMA NOBOPOTHOrO YCTPOMCTBA
pabomaem COOTBETCTBOBAIIO
NnocTaBnNgeMoMy oT NPUEMHMKA
O6wexkmue He pabomaem |e HenpaBunbHoe HanpsbkeHue | ¢ [1poBepUTb perynmpoBky
obbekTnBa Tpummepa TR1
B kackaOHom coeduHeHuu |e HenpaBunbHoe coeamHeHne o [lpoBeputb CcoeVHUTErbHbIE
nocnedyrouwjue 6r0ku He | e OwnboUHas KoHdUrypaums npuéma kabenu
rosyyatom KomaHOb! e HenpaBunbHas CKOPOCTb unn|e [poBeputb HaCTPONKN
NPOTOKOI Mepemblykn
e HenpasunbHbIN agpec o [lpoBepuTb HaAcTpomnky SW1
o [lpoBepnTb YCTaHOBMIEHHbLIN B
HepaboTatouwem bnoke agpec
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11 TexHnYeckne xapakTepuCcTUKU

O6LwWwume xapakKTepuCcTUKKN

MakcumanbHbeIl - pacxog TenemeTtpudeckon nuHum | 1200 m

RS485

MakcumanbHbIl  pacxoq TeneMeTpudeckon nnHuK | 15m

RS232

MakcumanbHbin pacxog npuéma COAX 350 m

Pacxon BecnomoratensHoro KoHTakta 1A 230 B~/ 1A 24 B=

MakcumansHoe KONM4ecTBo mcrnonb3yembix | 99

NPUEMHNKOB

PerynupoBka HanpsxeHus o6bekTvBa 3= - 14 B= makc 100MA

MakcumansHoe noTpebneHune 10 BT

MakcumansHas KOMMyTUpyeMas MOLLHOCTb 100 Bt

Pabo4yas TemnepaTtypa Ot -20 °C go +50°C

CteneHb 3awuThi IP IP56

Bec HeTTO 850r

Pasmepbl 225 (0) x 154 (W) x 81 (H) mm

CooTtBeTcTBUE EN55022 knacc B, EN50130-4
EN60065, FCC vactb 15 knacc B
Ceptudukatr EAC

OcobeHHble xapakmepucmuku npuémHuka DTMRX2

HanpsxkeHne nutaHus 230 B~ 50y

HanpsixkeHne nuTaHusa NOBOPOTHOrO YCTPOUCTBA 230B~ 50Ty

MnaBkun npegoxpanHutens F1

F 250 MA L 250 B

OcobeHHblIe xapakmepucmuku npuémHuka DTMRX224

HanmeeHme NMATaHNA

24 B~ 50/60 I'y

HanmeeHme NMATaHNA NOBOPOTHOIO yCTpOVICTBa

24 B~ 50/60 'y

IMnaBknin npegoxpanntens F1

F25AL2508B
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Headquarters Italy Videotec S.p.A.
Via Friuli, 6 - 1-36015 Schio (VI) - Italy

Tel. +39 0445 697411 - Fax +39 0445 697414
Email: info@videotec.com

Asia Pacific Videotec (HK) Ltd

Flat 8, 19/F. On Dak Industrial Building, No. 2-6 Wah Sing Street
Kwai Chung, New Territories - Hong Kong

Tel. +852 2333 0601 - Fax +852 2311 0026

Email: info.hk@videotec.com

France Videotec France SARL

Immeuble Le Montreal, 19bis Avenue du Québec, ZA de Courtaboeuf
91140 Villebon sur Yvette - France

Tel. +33 160491816 - Fax +33 1 69284736

Email: info.fr@videotec.com

Americas Videotec Security, Inc.

Gateway Industrial Park, 35 Gateway Drive, Suite 100
Plattsburgh, NY 12901 - U.S.A.

Tel. +1 518 825 0020 - Fax +1 518 825 0022

Email: info.usa@videotec.com - www.videotec.us
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